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SVM 4001K-C DC 24 V
R1.188.4030.0

mit Federkraftklemme,
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BestimmungsgemafRe Verwendung

Das Gerat erfillt die Anforderungen der Prifgrundlagen

Kategorie 4/ PLe nach EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009

SILCL3 nach EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013

SIL3 nach EN 61508 Parts 1- 7:2010

und kann in Anwendungen bis Kategorie 4 / PL e nach EN ISO
13849-1 und SIL 3 nach EN 62061 / EN 61508 eingesetzt wer-
den.

Die vorgesehene Anwendung ist die Uberwachung von Bear-
beitungsmaschinen deren Antriebseinheiten keine Sensorik zur
Bewegungserkennung besitzen.

Mit einsetzender Bewegung der Antriebe oder bei erkannten
Fehlern wechseln die Relais des Stillstandswachters in die Ru-
helage.

Die Relaiskontakte sind als SchlieRer ausgefiihrt und potenzial-
frei an den Ausgangsklemmen verfligbar. Sie sind so zu ver-
wenden, dass die vorgesehene Schutzfunktion (Verriegelung
von Schutzeinrichtungen, Auslésung von Not-Halt usw.) ausge-
fihrt wird.

Der Stillstandswachter SVM 4001K kann in Sicherheitsstrom-
kreisen nach VDE 0113 T.1 eingesetzt werden und ist zur Mon-
tage auf einer 35mm-Normschiene vorgesehen.

Je nach duRerer Beschaltung ist maximal die Kategorie 4 / PL e
nach EN ISO 13849-1 bzw. SIL 3 nach EN 61508 zu erreichen.

WICHTIGER HINWEIS

Das hier beschriebene Produkt wurde entwickelt, um als Teil
eines Gesamtsystems sicherheitsgerichtete Funktionen zu
lbernehmen.

Das Gesamtsystem wird durch Sensoren, Auswerte- und Mel-
deeinheiten sowie Konzepte fiir sichere Abschaltungen gebil-
det. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer
Anlage oder Maschine die korrekte Gesamtfunktion sicherzu-
stellen.

Der Hersteller der Anlage/Maschine ist verpflichtet, die Wirk-
samkeit des implementierten Sicherheitskonzepts innerhalb
des Gesamtsystems zu prifen und nachzuweisen. Dieser
Nachweis ist nach jeglicher Modifikation am Sicherheitskon-
zept bzw. Sicherheitsparametern erneut zu erbringen. Firma
Wieland Electric ist nicht in der Lage, alle Eigenschaften eines
Gesamtsystems, das nicht durch Wieland Electric konzipiert
wurde, zu garantieren. Wieland Electric Gbernimmt auch keine
Haftung fiir Empfehlungen, die durch die nachfolgende Be-
schreibung gegeben bzw. impliziert werden. Auf Grund der
nachfolgenden Beschreibung konnen keine neuen, liber die
allgemeinen Lieferbedingungen von Wieland Electric hinaus-
gehenden Garantie-, Gewéhrleistungs- oder Haftungsanspru-
che abgeleitet werden.
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[\ SICHERHEITSBESTIMMUNGEN

* Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft oder unterwie-
senen Personen installiert und in Betrieb genommen wer-
den, die mit dieser Betriebsanleitung und den geltenden

traut sind. Beachten Sie die VDE- sowie die 6rtlichen Vor-
schriften, insbesondere hinsichtlich der Schutzmaf3nahmen.
Halten Sie beim Transport, der Lagerung und im Betrieb die
Bedingungen nach EN 60068-2-6, 04/95 ein. siehe techni-
sche Daten.

Durch eigenmachtige Umbauten erlischt jegliche Gewahr-
leistung.

Montieren Sie das Gerat in einen Schaltschrank; Staub und
Feuchtigkeit konnen sonst zu Beeintrachtigungen der Funk-
tionen flihren.

Sorgen Sie an allen Ausgangskontakten bei kapazitiven und
induktiven Lasten fur eine ausreichende Schutzbeschaltung.
Das Gerat ist unter besonderer Berticksichtigung der gefor-
derten Abstande nach DIN EN 50274, VDE 0660-514 einzu-
bauen.

Wahrend des Betriebes stehen Schaltgerate unter gefahrli-
cher Spannung. Schutzabdeckungen diirfen wéhrend des
Betriebes nicht entfernt werden.

Wechseln Sie das Gerat nach dem ersten Fehlerfall unbe-
dingt aus!

Entsorgen Sie das Gerat nach Ablauf seiner Lebensdauer
sachgerecht!

Bewahren Sie diese Produktinformation auf!

Bei Nichteinhaltung der Sicherheitsbestimmungen oder bei
unsachgemafer Anwendung libernimmt die Firma Wieland
Electric GmbH keinerlei Haftung flr daraus entstehende
Schéaden an Personen oder Sachgegenstéanden

Vorschriften tber Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung ver-

Geratebeschreibung

Die Eingangsklemmen L1, L2 und L3 missen standig direkt mit
dem zu iberwachenden Antrieb verbunden sein. Schaltkon-
takte dlrfen diese Verbindung auch bei abgeschaltetem Motor
nicht unterbrechen. Zwischen den Klemmen L1, L2 und L3 und
allen anderen Klemmen besteht eine 4 kV Potenzialtrennung.
Die Ausgangskontakte an den Klemmen 13-14 und 23-24 sind
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nach EN 60204-1. Die Kontakte kénnen zweikanalig parallel o-
der in Serie sicherheitsgerichtet verwendet werden.
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Initialisierung

Nach Anlegen der Betriebsspannung an die Klemmen A1 und A2

erfolgt zunachst ein Eigentest. Wahrenddessen bleiben die Re-
laiskontakte in Ruhestellung und die LED OK leuchtet rot (Bild

2a).

Nach fehlerfreiem Abschluss, sichtbar durch den Farbwechsel

der LED OK zu griin, ist das Gerét betriebsbereit (Bild 2b).

Uberwachungsbetrieb

Die Stillstand Erkennung erfolgt durch Auswertung der bei Aus-
lauf in der Motorwicklung induzierten Spannung (EMK). Uber-
schreitet die Spannung an den Motorklemmen die eingestellte
Schwellenspannung, 6ffnen die Relaiskontakte unverzogert und
die LED STOP erlischt (Bild 2c). Unterschreitet wahrend des

Funktion der Steuereingénge 111 und 122

B@OK | B@OK b@OK bs@ OK
b4(2) Stop 4 bA@ Stop _ b4() Stop_ b4@) Stop
b2() P1 b2() P1 b2(») P1 b2(») P1
b1 P2 b1 P2 1) P2 b1 P2
Bild 2a Bild 2b Bild 2c Bild 2d
Initialisierung | Stillstand Bewegung Auslauf

Motorauslaufs die EMK die Stillstand Schwelle, beginnt der Ab-
lauf der ebenfalls ein-stellbaren Einschaltverzégerung und die
LED STOP beginnt griin zu blinken (Bild 2d). Nach Ablauf der
Verzégerungszeit werden die Ausgangsrelais fur Stillstand ein-
geschaltet und die LED STOP leuchtet griin (Bild 2b.)

Tabelle 1: Einstellung der Betriebsarten |111 122 Funktionsart |Bedeutung
Durch 2-kanalige Beschaltung der ov |0V |FA1 Relaiskontakte nur bei Stillstand geschlossen
Steuereingange 111 und 122 kann die 24V |0V Nicht er-

laubt!
Stillstandstliberwachung ausgeblendet wer- [0V |24V |Nicht er-
den. laubt!

24V |24V |FA2 Relaiskontakte bleiben auch bei Bewegung geschlos-
sen

Schaltschwelle Einstellung

Die Taste SET ca. 3 s betétigt halten, bis alle LED rot blinken.
Nach Loslassen der Taste blinken die LED entsprechend der Bi-
narkombination der aktuellen Parameterstufe. (siehe Tabelle 2).

Mit jeder kurzen Betétigung der SET Taste wird die nachstho-
here Stufe zugewiesen. Durch langeres Betatigen der SET Taste
(ca. 2 s) wird der neu Wert dauerhaft im Geréat gespeichert und
der Einstellmodus verlassen.

Tabelle 2 Position 1 2 3 |4 |5 |6 7 8 9 10 |11 12 |13 |14 |15
Werteinstellung LED: b8/ OK O |0 o |0 |0 |O O @ @ @ @ @ @ @ @
LED: b4/STOP |[©O  |O o | @ |@ [ o o o O @ J J @
b2 o @ ®@ O |0 |e @ @] @] @ @ O O [ ®
b1 @ ] @ O @ O @ ] @ ] () O @ O [}
Kontakte aktiv [mV] 50 |65 |60 |65 |70 |75 |80 |200 |230 |250 |300 |350 |400 |460 |500
Kontakte offen [mV] 120|120 |120|120 {120 {120 |120 |1000 [1000 {1000 [1000 1000|1000 |1000 |1000

Anzugsverzégerung Einstellung fiir Ausgangskontakte

Die Taste SET ca. 6 s betatigt halten, bis alle LED griin blinken.

Nach Loslassen der Taste blinken die LED entsprechend der ak-
tuellen Parameterstufe (siehe Tabelle 3). Mit jeder kurzen Beta-

tigung der SET Taste wird die nachsthohere Stufe zugewiesen.

Durch langeres Betétigen der SET Taste (ca. 2 s) wird der neu
eingestellte Wert dauerhaft im Gerat gespeichert.

Tabelle 3 Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Zeiteinstellung LED: b8 /0K |O O O O O O O ©] @ [©] ©] @ [©] ©] @
LED: b4/STOP |O O O 9] © 9] 9] O O O O 9] 9] © 9]
b2 O %) @ O O @ &) O ®] &) %) ®] O %) @
b1 © O @ O ¥} @] © O @ O ¥} @] © O @
Anzugsverzoge-
[s] 05 |1 2 3 4 5 6 7 8 10 |12 |14 (16 |18 |20
rung
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Sicherheitsfunktion wahrend der Parametereinstellung

e Wahrend des aktiven Einstellmodus sind im Hintergrund die

« Die bisherigen Parameter bleiben prozesswirksam.

Sicherheitsfunktion und die Fehlerliberwachung weiter aktiv.

* Wird im aktiven Einstellmodus die Betriebsspannung unter-
brochen oder erfolgt fiir mehr als 20 s keine Tastenbetati-
gung, wird der Modus ohne Speicherung beendet.

e Die Parameter-Neueinstellung geht verloren.

e Parameteranderungen werden erst nach Speicherung pro-

zesswirksam.

Fehleriiberwachung

e Waihrend des Betriebs des Stillstandswachters erfolgt eine
laufende Uberwachung auf in- und externe Fehler. LED b8
blinkt rot (Bild 4) wenn:

— Drahtbruch im Messkreis

— Inkonsistente Signale auf den einzelnen Phasen

— Ungiiltige Klemmenbeschaltung der Funktionsein-
génge 111/122

— Betriebsspannung aufRerhalb des Toleranzbereichs

- Interne Geratefehler

serkennung)
e Im Fehlerfall sind die Ausgangskontakte abgeschaltet.

« Die Uberwachung ist immer aktiv. (abgeschaltete Stillstand-

Fehleranzeige e Erkannte Fehler werden gespeichert und

Bild 4 gert in Ruhestellung.

bBO oK Fehlerbehebung

b4 () St o Nach Behebung externer Fehler wird der
@ P Fehlerspeicher automatisch geldscht.

b2® P1 e Zur Behebung interner Fehler muss das

1) P2 Gerat zur Uberpriifung an Wieland Electric

zurtickgesandt werden.

B8 i I I [ Interner Geratefehler
B8 me ] [] I Unzuléssige Betriebspannung
B8 I I I I I I I Drahtbruch an Sensorleitung
B8 L [ I_I [] [] Einkanaliges Signal
B8 EHE TEE TE Relaisfehler

Diagramm 3a Diagramm 3b

58 © 0K
22| b4 © Stop

Power supply

SVM 4001K

Uberwachung der Schutzhaube (Diagramm 3a)

Bei eingestellter Funktionsart FA1 ist die Uberwachung stan-
dig aktiv. Die Schutzeinrichtung wird nur bei erkanntem Still-
stand entriegelt.

1) Not-Halt

2) Bearbeitungsanlage
3) Schutzhaube

4) Haube auf/ zu

5) Werkzeug

6) Motoreinspeisung

7) Motor

8) EMK-Sensorleitung

9) Schutzhaubenschalter
10) Schutzhaubenfreigabe

8 © 0K

42| b4 @) Stop
b2 Q@
b1 ©Q

Power supply

SVM 4001K

Stillstandsiiberwachung (Diagramm 3b)

Bei Anschluss der Steuereingange 111 und 122 an die Meldesig-
nale von Schutzeinrichtungen ist bei geschlossener Schutzein-
richtung die Bewegungserkennung deaktiviert. Die Relaiskon-
takte sind dauerhaft geschlossen und die LED STOP leuchtet
grin.

Ein Offnen der Schutzhaube bewirkt den Wechsel zu Funktionsart

FAT und I6st bei anlaufendem Motor die Not-Halt Funktion aus.
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Hinweis: Kontakt Lebensdauer
Der Anwender muss durch die Einstellung der Schaltschwelle
(EMF-Limit ) und der Anzugsverzogerungszeit (T) sicherstellen, =
dass die Relais K1 und K2 erst bei Stillstand des Antriebes ein-
schalten!
v AC1 DCT
230V |24V
aly
IACt DC13
i N 24V
: =
) 2 & AN
TN~ Linit [odjusiable from 50 my to 500 mv] 2 5 N\
- @
; [ \
s B
53
@ N
LD Stopp—— T LI LI [0 N
S E—
|
.z |0 ! N
! 1
o [odljustatle from 05 s to 70 5] 0 5 10 20 30 405
W] Schaltstrom (A) / Switching current (A) se—)
Foctory seifing: ENF- Limit = 53 mV ond 1= 13
Prinzipieller Abschaltvorgang Schaltstrom (A)

Technische Daten

Eingangsdaten

Betriebsspannung 24V DC-15+10 %
Stromaufnahme bei Uy bei Stillstand 150 mA , bei Bewegung: 80 mA
Maximale Spannung an L1, L2, L3 690 V AC
Maximale Stromaufnahme/ Frequenz jeweils 0,35 mA / 5 kHz
L1, L2, L3 bei 690V AC
Ausgangsdaten
Minimaler Schaltstrom der Kontakte 10 mA
Maximaler Schaltstrom der Kontakte 8A
Schaltvermdégen / Schaltspiele AC1:230V/8A, 100 000
IEC/EN 60947-4-1 DC1: 24V/8A, 100 000
IEC/EN 60947-5-1 AC15: 230 V/3 A, DC13:
24V /4A
Mechanische Lebensdauer > 20 x 10° Schaltspiele
Kontaktwerkstoff AgNi10
Kontaktabsicherung 5 A trage
Maximale Schaltspiele bei AC15/DC13 360 Zyklen/h
Bemessungsisolationsspannung 250V AC
StoRspannungsfestigkeit 4 kV, Verschmutzungsgrad 2
Ansprechzeit Typisch 20 ms
Rickfallzeit Typisch 20 ms
Umgebungsdaten
Umgebungstemperatur -20 bis +55°C
DIN IEC 60068-2-3
Lagertemperatur -40 bis +70°C
DIN IEC 60068-2-3
Ruttelfestigkeit in allen 3 Ebenen Sinus 10-55 Hz, 0,35 mm, 10 Zyklen,1 Oktave / min
Einschaltdauer 100 %
Luft- und Kriechstrecken DIN EN 50178,
sichere Trennung
Mindestschutzart IP 54 Nur fiir den Einbau im Schaltschrank
Gehausematerial PC Makrolon

Allgemeine Daten
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Schraubklemmen
1%x0,2-25mm?
2 x0,2-1,0 mm?
1x0,25-25mm?
2 x 0,25-1,0 mm?

Klemmen- und Anschlussdaten
Eindrahtig oder feindrahtig

Feindrahtig mit Aderendhiilse

AWG 26-14
Maximales Anzugsdrehmoment 0,5-0,6 Nm (5-7 Ibf-in)
Abisolierlange 7 mm

Federkraftklemmen (TWIN)
1x0,2-15mm?

1x0,25-15mm?
24-16

7 mm

Jahr: 260 Tage Schaltspannung 24 V DC Kontakt Lebensdauer
Tag: 8 h Last DC1 |DC13 [Jahr
Schaltstrom 1A [1A
Schaltspiele 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
AC1: nicht induktiver Last / 250 V AC
AC15: elektromagnetischer Last/ 230 V AC
DC1: nicht induktiver Last/ 24 V DC
DC13: elektromagnetischer Last/ 24 V DC
Montage, Demontage
Montage Demontage
1 3
Gerat auf die Hutschiene 3 ‘ Gerat in Pfeilrichtung her-
einhangen. unterdriicken.
2 4

Durch leichten Druck in
Pfeilrichtung Geréat auf die
Hutschiene aufschnap-
pen.

Abmessungen
SVM 4001K-A DC 24 V

K4-2

96,5
93,3

93,7
114

Im heruntergedriickten
Zustand Gerét in Pfeilrich-
tung aus der Verrastung

I6sen und von der Hut-
.schiene nehmen.

SVM 4001K-C DC 24 V

106,5
96,5

93,3
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Device versions
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SVM 4001K-A DC 24 V
R1.188.4020.0

with screw terminals,
plug-in

SVM 4001K-C DC 24 V
R1.188.4030.0
with spring-loaded
nals, plug-in

termi-

Proper use

The equipment fulfills the requirements of the test principles

Category 4 / PL e according to EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009

SILCL3 according toEN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013
SIL3 accordingto EN 61508 Parts 1- 7:2010

and can be used in applications till category 4 / PL e according
to EN 1SO 13849-1 and SIL 3 according to EN 62061 / EN
61508.

Drives of machine tools without movement sensor systems can
be monitored with standstill monitoring SMV 4001K.

The output contacts of the equipment open, if the drive moves
or there is a failure in the system.

The output contacts are potential-free NO contacts. They can
be used to lock a safety cover or for an emergency stop func-
tion.

The standstill monitoring SVM 4001K can be used in safety
function circuit according to VDE 0113 T1. It can be mounted
at a 35mm DIN rail.

In dependence of the external circuit maximal category 4/ PL e
can be arrived according to EN ISO 13849-1 respectively SIL 3
according to EN 61508.

IMPORTANT NOTICE

The described product has been developed as a part of a
safety system.

The system includes sensors, evaluation units, control units
and a concept for safe switch-off. The manufacturer is in
charge to ensure the correct functionality of the entire system.
The manufacturer is in charge to check and to prove the effec-
tiveness of the safety concept.

Any modification at the safety parameters or the safety con-
cept itself requires to re-prove the effectiveness of the safety
concept.

Wieland Electric cannot guarantee properties of systems that
not have been established in their own responsibility.

Wieland Electric also does not accept liability for any recom-
mendations derived from the following description. Claims
that go beyond the rights cited in the warranty are excluded.
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A SAFETY REGULATIONS

The unit may only be installed and operated by those who
are qualified electrical engineers or have received sufficient
training and are familiar with both these instructions and the
current regulations for safety at work and accident preven-
tion. Follow VDE, EN as well as local regulations especially
as regards preventative measures!

Ignoring the safety regulations can lead to death, serious in-
jury or cause considerable damage! Transport, storage and
operating conditions should all conform to EN 60068-2-1, 2-
2. See technical details.

* Any guarantee is void following unauthorised modifications.
This can lead to death, serious injury or cause considerable
damage!

The unit should be mounted in a cabinet otherwise damp-
ness or dust could lead to functional impairment.

Adequate fuse protection must be provided on all output
contacts especially with capacitive and inductive loads.

The unit must be installed following the specification of DIN
EN 50274, VDE 0660-514 regarding the required distances.
During operation, parts of the electronic switchgear carry
high voltage.

DANGER! During operation the protective covers must not
be removed from the electronic switchgear!

The device must always be replaced after the first malfunc-
tion!

The unit must be disposed of properly when it reaches the
end of it service life.

Keep the operating instructions!

Equipment description

The input terminals L1, L2 and L3 have to be always directly
connected to the power supply terminals of the monitored
drive. No switching contacts are allowed between L1, L2, L3
and the terminals of the drive.There is a 4 kV electrical isolation

between L1, 12, L3 and all other terminals of SVM 4001K. The

b ©) 0K
b4 ©) Step
2 ©
R@)

@ st

SVM 4001K

Diagram 1a:
Delta-connection

3-phases motor

Diagram 1c: Star

b8 ©) OK
b4 ) Stop
b2 ©

N @)

SET

SVM 4001K

delta-connection

3-phases motor

Diagram
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| LOGIC -
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Lomz 14 2 g:
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output contacts at the terminals 13-14 and 23-24 are safe re-
dundant NO contacts stop category 0 according to EN 60204-1.
The contacts can be used as two-channel (parallel) or serial
safety circuit.

b8 © 0K
b4 © Stop
b2 ©

b ©

Diagram 1b:
Star connection

3-phases motor

[Gka
SV 40011
Diagram 1d:
gram b8 © 0K
connection

b4 © Stop
b2 @
01 @
SET
SYM 400 1K

1-phases motor
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Display

After the connection of the power supply to the terminals A1 and
A2 an internal test is started. During this test the output contacts

are open and the LED OK is illuminated red (picture 2a).

The unit is ready after a faultless test displayed via the green illu-

minated LED OK (picture 2b).

Monitored function

The detection of standstill happens via the measurement of the
electromotive force (EMF) after the running-out of the drive.
The output contacts open immediately, if the EMF value at the
drive terminal is higher than the adjustable voltage value.

Function of the control inputs 111 und 122

B@OK | BB@OK ©@OK bs@ OK

b4() Stop b4. Stop b4® Stop‘_’MQ Stop
b2() P1 b2® P1 b2® P b2 P1
b1() P2 b1() P2 b1 P2 b1 P2
Picture 2a Picture 2b Picture 2¢ Picture 2d
Display Standstill Movement Run-out

The LED STOP is not illuminated (picture 2c). At the end of the
adjustable time delay the output contacts close (NO contacts).

The LED STOP is illuminated green again (picture 2b).

Table 1: Selection of the function modes |111 122 |Function mode |Description
The standstill monitoring is inactive, if the [0V [0V EA1 Output contacts are only closed during standstill
control inputs
111 and 122 are connected to 24V DC 24V |0V Not allowed!
0V |24V |[Not allowed!
24V |24V |FA2 Output contacts are closed also during movement.

Switching value adjusting

The button SET has to be activated for approximately 3 s, till all
LED are flashing red. After the actuation of the button SET the
LED are flashing accordingly to the binary combination of the
actual parameters adjustment. The value of the

parameters increases one step after every short actuation of
the button SET. To memorize the new value permanently and

quit the adjusting mode the button has to be actuated nearly
2 s. The new parameters are active after the storage.
See table 2.

Table 2 Position 1 2 3 4 |5 |6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15
Value adjustment [LED: b8/ OK [e(e] o |0 |0 |O O [} [} [} @ @ ] €] [C]

LED: b4 / STOP |O ] ] [} @ @ @ ] ] ] O [} @ [ [}

b2 O @ @ O ] @ @ ] ] @ @ O O @ @

b1 e © @ O @ 0 |e o @ o ) 0] ) [¢) )
Contacts on [mV] 50 |55 (60 |65 |70 |75 |80 |200 (230 (250 (300 |350 [400 [460 |500
Contacts out [mV] 120 {120 {120 120|120 [120 {120 [1000 |[1000 |1000 |1000 |1000 |1000 |1000 | 1000

ON-delay time of the output contacts

The button SET has to be activated for approximately 6 s, till all
LED are flashing green. After the actuation of the button SET
the LED are flashing accordingly to the binary combination of
the actual parameters adjustment.The value of the parameters
increases one step after every short actuation of the button

SET. To memorize the new value permanently and quit the ad-
justing mode the button has to be actuated nearly 2 s. The new
parameters are active after the storage. See table 3

Table 3 Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Time adjustment LED: b8 /0K |O [©] O [©] [©] O [©] © @ [©] © @ [©] © @
LED: b4/STOP |O O ®] &) %) @ &) O ®] O O @ &) %) @
b2 O ¥} @ O O @ © O @] © ¥} @] O ¥} @
b1 ) O @ O © O ) O @ O © O ) O @
Time delay [s] 05 |1 2 3 4 5 6 7 8 10 |12 |14 |16 |18 |20
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Safety function during the adjustment

e The new parameters adjustment will be not memorized, if the power supply was turn-off during the adjustment or no actuation

of the SET button has happened longer than 20s.
e The old adjustment remains process active.

* The safety function and the faults monitoring are also active during the adjustment mode.

Faults monitoring
e During the function mode of SVM 4001K following external
and internal faults are monitored. LED b8 flashes red (pic-
ture 4) if:
— Wire breakage in the measurement circuit.
— Inconsistent signals at the single phases.
- Not allowed connection of the control inputs 111/122
— Power supply out of the tolerance range
- Internal unit faults
The faults monitoring is always active. (Inactive standstill
monitoring).
The output contacts are open if there is a fault.

Faults dis- |® SMV 4001K storages all detected faults and the
output contacts open immediately.

play

Picture 4 Faults quit

bg@ OK |* After elimination of external faults the failure
memory will be automatically cleared.

b4 ill b ically cl d

@ StoP o |f there were internal faults the unit has to be re-
b2() P1 turned to the manufacturer.
b1() P2

B8 | | | I | | | Internal unit faults
B8 me ] [ I lllegal power supply
B8 I I I I I I I Wire break sensor input
B8 BB [] I_I ] [ One channel signal
B8 E EE I_I B EE Relay fault
Diagram 3a Diagram 3b

58 © 0K
b © Stop
2 ©
b1 ©

3 24V 0C

et
SVM 4001K

Safety cover monitoring (Diagram 3a)

The monitoring is permanently active during the function
mode FA1. The safety cover is only unlocked, if the drive is in
standstill

8 © 0K

2| b4 © Stop
b2 Q@
b1 ©Q

Power supply

O A
L2

SVM 4001K

Standstill monitoring (Diagram 3b)

The standstill monitoring is inactive, if the control inputs [11 and
122 are connected to 24 V DC via the safety cover switch and the
safety cover is closed. The output contacts are permanently
closed. The LED STOP illuminates green.

1) emergency stop
2) process unit

3) safety cover

4) cover open/ closed
5) tool

6) drive power supply
7) drive

8) EMF-Sensor wire
9) safety cover switch

10) safety cover enabling

The standstill monitoring is active, if the safety cover is opened.
Function mode FA1 is selected. An emergency stop function will
be happened, if the drive moves.
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Operation Note:

The user must set the switching threshold (EMF limit) and the
ON delay time (T) to ensure that the relays K1 and K2 switch —

only at the standstill of the motor.

Lt\.‘:l:p;‘ LITLS \—‘

05510 20'5]

ting: FHE- Limid = 60 1y and T= 713

principle shutdown

Technical Data

Input data

Power supply

Current drain at UN

Maximal voltage at L1, L2, L3
Maximal current drain/ Frequency
L1, L2, L3 with 690 V AC

Output data

Minimal switching current: contacts
Maximal switching current: contacts
Switching capacity, switching cycles
IEC/EN 60947-4-1

IEC/EN 60947-5-1

Mechanical life switching cycles
Contact material

Contact fusing

Maximal switching cycles AC15/ DC13
Rated insulation voltage

Impulse withstand voltage

Typical reaction time

Typical dropout time

Environment data

Environment temperature

Storage temperature
Vibration resistance 3 axis
Duty cycle

Air and creep age distance

Protection class
Housing material

Contact durability
AC1 DCT
230V] |24V
AC1 DC13
fio 230v] PN 2V
g = .
S AN
£ -
>
(@)
7
i
0.1 5 10 20 30 405610
Schaltstrom (A) / Switching current (A)
Switching Current (A)

24V DC-15+10 %
150 mA

690 V AC

0,35 mA /5 kHz

10 mA

8A

AC1:230V/8A, 100 000
DC1: 24V/8A, 100 000

AC15:230V/3 A,
DC13: 24V/4A

> 20 x 10°

AgNi10

5 A slow

360 / h at max. switching current AC15 / DC13
250 V AC

4 kV, pollution degree 2

20 ms

20 ms

-20 to +565°C

DIN IEC 60068-2-3

-40 to +70°C

DIN IEC 60068-2-3

Sinus 10-55 Hz, 0,35 mm, 10 cycles, 1 octave / min
100 %

DIN EN 50178,

safe isolation

installation in a closed cabinet only with min. IP 54
PC Makrolon
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General data

Terminals and connection
Single-core or finely stranded

Finely stranded with wire-end ferrule ac-
cording to DIN 46228

screw-type terminals
1x0,2-25mm?2
2x0,2-1,0mm?2

1% 0,25-25 mm?
2x0,25-1,0 mm?

spring-type terminals
2x0,2-15mm?2

2x0,25-1,5 mm?

AWG 26-14 24-16
Maximum tightening torque 0,5-0,6 Nm (5 - 7 Ibf-in) —
Stripping length 7 mm 7 mm
Year: 260 days Switching voltage 24 V DC Contact durability
Day: 8 h Load DC1 |DC13 |Year
Switching current TA |[1TA
Cycles 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
AC1: non inductive load / 250 V AC
AC15: electro magnetically load / 230 V AC
DC1: non inductive load / 24 V DC
DC13: electro magnetically load / 24 V DC

Assembly, Disassembly

Assembly
1
Attach device to DIN rail.

2

Press the device carefully
onto the DIN rail (in direc-
tion of arrow) until it locks

Disassembly

3

Push device down (in direction
of arrow).

4
Release device and remove it
from the DIN rail (see arrow).

into place.
Dimension Diagram
SVM 4001K-A DC 24 V SVM 4001K-C DC 24 V
) 1076 . 1076
i —
s = = [PRFPN T T =
— 586884 "
- A
i
0 <) g gl B8
(= a'= >
e % o
= ReRY °
v v Ao o T , o1
225, 93,7 e 109
114 14
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Versions des appareils

O
QO stop
b2 O |[RED:

U-LIMIT

B O oK

QO stop
2 QO
n O

et O

RED:
U-LIMIT
GREEN:
t-DELAY

O  |6ReN:

t-DELAY

et O

SVM4001K
wieland

SVM400TK
wieland

A2 o122
4 23 N

SVM 4001K-A 24V CC
R1.188.4020.0

avec borne a vis, enfichable

SVM 4001K-C 24 V CC
R1.188.4030.0

avec borne a ressort, enfi-
chable

Utilisation conforme a I'usage prévu

L'appareil répond aux exigences des normes suivantes régis-
sant les essais :

Catégorie 4/PLe  selon les normes EN ISO 13849-1:2008 +
AC:2009

SILCL3 selon lanorme  EN 62061:2005 +
AC:2010 + A1:2013

SIL3 selon la norme  EN 61508:2010, parties 1

a7

et peut étre utilisé dans des applications atteignant la catégo-
rie 4/PL e selon la norme EN I1SO 13849-1 et SIL 3 selon les
normes EN 62061/EN 61508.

Selon I'usage prévu, I'appareil doit servir a la surveillance de
machines d’usinage dont les unités d’entrainement ne dispo-
sent d'aucun capteur assurant la détection des mouvements.
En cas de mouvement provoqué par les entrainements ou d’er-
reurs identifiées, les relais du détecteur d’arrét passent en posi-
tion de repos.

Les contacts de relais sont congus comme des contacts a fer-
meture. Exempts de potentiel, ils sont disponibles sur les
bornes de sortie. lls doivent étre utilisés de fagon a mettre en
ceuvre la fonction de protection prévue (verrouillage des dispo-
sitifs de protection, déclenchement de I'arrét d’urgence, etc.).

Le détecteur d’arrét SVM 4001K peut s'installer sur des circuits
de sécurité conformes a la norme VDE 0113, partie 1. Il a été
congu pour étre monté sur un rail normalisé de 35 mm.

Selon le branchement extérieur, il est possible d'atteindre au
maximum la catégorie 4/PL e selon la norme EN ISO 13849-1
ou SIL 3 selon la norme EN 61508.

REMARQUE IMPORTANTE

Le produit décrit présentement a été congu dans le but de
remplir des fonctions de sécurité, en tant que composant d’un
systéme global.

Ce systéme global est formé de capteurs, d'unités d'interpré-
tation et de signalisation, ainsi que de concepts pour des cou-
pures sécurisées. |l est de la responsabilité du constructeur de
I'installation ou de la machine de garantir son bon fonctionne-
ment.

Le constructeur de l'installation ou de la machine s’engage a
vérifier et prouver I'efficacité du concept de sécurité mis en
ceuvre au sein du systéme global. Il convient d’apporter une
nouvelle fois cette preuve aprés la moindre modification du
concept ou des paramétres de sécurité. La société Wieland
Electric n'est pas en mesure de garantir toutes les caractéris-
tiques d'un systéme global concu par des tiers. Wieland Elec-
tric décline toute responsabilité concernant les recommanda-
tions fournies dans la description ci-apres, qu’elles soient ex-
plicites ou implicites. Aucun nouveau droit de recours en ga-
rantie ou responsabilité, dépassant le cadre des conditions gé-
nérales de livraison de Wieland Electric, ne pourra étre conféré
sur la base de la description suivante.
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A CONSIGNES DE SECURITE

Seuls des électriciens qualifiés ou des personnes diiment for-
mées, familiarisés avec ce mode d'emploi et les prescriptions
en vigueur en matiére de sécurité du travail et de prévention
des accidents, sont autorisés a installer et a mettre en service
I"appareil. Il convient de respecter les prescriptions VDE, ainsi
que toutes les prescriptions locales, notamment en ce qui con-
cerne les mesures de protection.

Lors du transport, du stockage et de la mise en service, res-
pecter les conditions décrites dans la norme EN 60068-2-6
d'avril 1995 (voir « Caractéristiques techniques »).

Toute modification non autorisée sur I'appareil fait perdre le
bénéfice de la garantie.

la poussiere et I'numidité puissent I'endommager.

En cas de charges capacitives et inductives, assurer un bran-
chement de protection suffisant au niveau de tous les contacts
de sortie.

L'appareil doit é&tre monté en tenant compte des distances exi-
gées dans les normes DIN EN 50274 et VDE 0660-514.

En cours de service, les mécanismes de connexion impliquent
la présence de tensions dangereuses. Les couvercles de pro-
tection ne doivent donc pas étre retirés.

Remplacer impérativement |'appareil a la premiére défaillance.
Eliminer I'appareil de fagon appropriée au terme de sa durée
de vie.

Conserver les présentes informations sur le produit.

En cas de non-respect des consignes de sécurité ou d’utilisa-
tion non conforme, la société Wieland Electric GmbH décline
toute responsabilité quant aux dommages corporels ou maté-
riels susceptibles d'en résulter.

Monter |'appareil dans une armoire électrique, afin d’éviter que

Description de I'appareil

Les bornes d’entrée L1, L2 et L3 doivent étre connectées direc-
tement et en permanence a |'entrainement a surveiller. Les con-
tacts de commutation ne doivent pas interrompre cette con-
nexion, méme si le moteur est arrété. Une isolation galvanique
de 4 kV sépare les bornes L1, L2 et L3 de toutes les autres
bornes. Les contacts de sortie sur les bornes 13-14 et 23-24

Figure 1a :

b ©) 0K
b4 ©) Stop
b2 ©
E@)

@ st

SYM 4001K

connexion en

triangle

du moteur tri-

phasé

Figure 1c : con-

b8 @) 0K
b4 ©) Stop
b2 ©

b1 @
SET
SUM 4001K

nexion en étoile-
triangle
du moteur tri-

phasé

Schéma de connexion du bloc

——- T IBt--- O Im---

1 |
| |
| AR LB BB
I S |
! * /| MONITORING, !
! (ONTROL& | 3f—— |
| STATUS ,,Sizlg____ ,
| LOGIC 1 .
: 3
Lo 4u o gl

=]
N
=
)
)

|

|

|
=

|

|

sont des contacts a fermeture redondants et sécurisés de caté-
gorie d'arrét 0, conformément a la norme EN 60204-1. Ces
contacts peuvent étre utilisés en toute sécurité soit en paralléle
sur deux canaux, soit en série.

b8 ©) 0K

Figure 1b :

) b4 © Stop
connexion en b @
étoile
du moteur tri- bl @
phasé SET

S 4001K
Figure 1d :
© b8 € O
raccordement

b4 ) Stop
b2 ©®
o1 ©
SET
SYM 4001K

du moteur mo-

nophasé
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Initialisation

Un autotest est effectué au niveau des bornes A1 et A2 suite a la
mise sous tension. Au cours de ce test, les contacts de relais res-
tent en position de repos et la LED OK s’allume en rouge (fi-
gure 2a).

Une fois le test terminé sans erreur, ce qui se traduit par le chan-
gement de couleur de la LED OK au vert, |'appareil est prét a
fonctionner (figure 2b).

Mode de surveillance

La détection de I'arrét s’effectue par le biais de I'interprétation
de la tension induite en cas de ralentissement dans I’enroule-
ment du moteur (FEM). Si la tension au niveau des bornes du
moteur dépasse la tension de seuil définie, les contacts de re-
lais s'ouvrent instantanément et la LED STOP s'éteint (fi-

gure 2c). Si la FEM tombe en dessous du seuil d'arrét durant le

Fonction des entrées de commande 111 et 122

bBB@OK | BB@OK bh3@OK  b8@ OK
b4() Stop b4.Stop M@Stop b4@) Stop

ROP TROP TROPL b)) P

b1 P2 b1Q) P2 b1 P2 b1 P2

Figure 2a Figure 2b Figure 2¢ Figure 2d
Initialisation | Arrét Mouvement |Décélération

ralentissement du moteur, le délai de temporisation au démar-
rage, qui est également réglable, commence a s’écouler et la
LED STOP se met a clignoter en vert (figure 2d). Apres expira-
tion du délai de temporisation au démarrage, les relais de sortie
servant a l'arrét sont activés et la LED STOP s’allume en vert (fi-
gure 2b.)

Tableau 1 - Réglage des modes de fonc- Mode: e Sinbeatoy
A 111 122 |fonctionne-
tionnement
ment
Gréace au branchement a 2 canaux ov [0V FA1 Contacts de relais fermés uniquement a |'arrét
des entrées de commande 111 et 122, 24V |0V Interdit.
la surveillance de I'arrét peut étre masquée. |0V |24V |Interdit.
24V |24V |FA2 Contacts de relais restant fermés méme en cas de
mouvement

Réglage du seuil de commutation

Maintenir la touche SET enfoncée pendant pres de 3 s jusqu'a
ce que toutes les LED clignotent en rouge. Dés que la touche
est relachée, les LED clignotent en fonction de la combinaison
binaire du niveau actuel des paramétres (voir le tableau 2).

Chaque bref appui sur la touche SET assigne le niveau immé-
diatement supérieur. |l suffit d'actionner la touche SET plus lon-
guement (env. 2 s) pour enregistrer durablement la valeur dans
I"appareil et quitter le mode de réglage.

Tableau 2 Position 1 2 3 |4 |5 |6 7 8 9 10 |11 12 |13 |14 |15
Réglage des va- o |0 |0 |O @ @ @ @ &) ©] &)
LED : b8/0K c |0 (]
leurs
LED : b4/STOP |[© |O o o @ |@ @ o o o O ® [ J @
b2 O @ @ O ] @ @ ] ] @ @ O O @ @
b1 @ O @ 0 |@ |O [ o [ o @ O J O @
Contacts actifs [mV] 50 |66 |60 |65 |70 |75 |80 |200 230 |250 |300 |350 [400 [460 |500
120 (120|120 {120 {120 |120 1000(100 (100|100 |100 (100 |100
Contacts ouverts |[mV] 120 1000 o 0 0 0 0 0

Réglage de la temporisation a I'enclenchement des contacts de sortie

Maintenir la touche SET enfoncée pendant prés de 6 s jusqu’a ce que toutes les LED clignotent en vert. Dés que la touche est rela-
chée, les LED clignotent en fonction du niveau actuel des paramétres (voir le tableau 3). Chaque bref appui sur la touche SET as-
signe le niveau immédiatement supérieur. Il suffit d’actionner la touche SET plus longuement (env. 2 s) pour enregistrer durable-

ment la valeur dans I'appareil.

Tableau 3 Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15

Réglage du délai LED : b8/OK |O O O O O O O [©] @ [©] [©] @ [©] [©] @
LED : b4/STOP|O O O ¢} 9} @ ¢} O O O O @ ¢} 9} @
b2 O © @ O O @ [0} O ] ) © ] O © @
b1 9] O 9] O © O 9] O 9] O © O 9] O 9]

Temporisation a

Fenclenchement [s] 05 |1 2 3 4 5 6 7 8 10 |12 |14 |16 |18 |20
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Fonction de sécurité durant le réglage des paramétres

La fonction de sécurité et la surveillance des erreurs restent actives a |'arriere-plan pendant toute la durée d'activation du mode de
réglage. Annulation du réglage des parameétres : si la tension est coupée alors que le mode de réglage est activé ou qu’une touche
est actionnée pendant plus de 20 secondes, ce mode est abandonné sans enregistrer les modifications effectuées. Le nouveau
réglage des paramétres est donc perdu et I'ancienne valeur des parametres reste appliquée. Efficacité du réglage des parametres :
les modifications des paramétres ne sont prises en compte qu’apres leur enregistrement.

Surveillance des erreurs

e Durant le fonctionnement du détecteur d’arrét, une surveil-
lance courante des erreurs internes et externes est exécu-
tée :

— Rupture de fil dans le circuit de mesure

Signaux incohérents sur les différentes phases

Branchement incorrect des bornes des entrées fonc-

tionnelles 111/122

Tension de service en dehors de la plage de tolérance

Erreurs internes de I'appareil

e La surveillance est également active dans le type de fonc-
tionnement FA2. (Détection de I'arrét désactivée)

Affichage des Les erreurs détectées sont enregistrées et les
contacts de sortie passent instantanément
erreurs en position de repos. La LED OK clignote en
Figure 4 rouge (figure 4).
Elimination des erreurs
b8 @) OK o ‘
e La mémorisation des erreurs est automati-
M@ StoP quement supprimée des que les erreurs ex-
b2® P1 ternes sont éliminées.
b1@ P2 « Pour éliminer des erreurs internes, I'appareil
doit étre renvoyé a Wieland Electric a des
fins de contrdle.

B8 [ | | I | [ | Erreure interne

B8 [ ] ie e Tension de fonctionnement illicite
B8 I I I I I I I Rupture de céble de capteur

B8 L i E A [ Signal monocanale

B8 L FEZE B Erreure du relais

Diagramme 3a

18 © 0K
b © Stop
2O
1K)
SET

Parameter

3 24V 0C

et
SVM 4001K

Surveillance du capot de protection (diagramme 3a)

La surveillance est active en permanence si le type de fonction-
nement FA1 est réglé. Le dispositif de protection n’est déver-
rouillé qu’en cas d'arrét détecté.

1) Arrét d'urgence

2) Installation d'usinage
3) Capot de protection
4) Capot ouvert/fermé
5) Outil

Injection moteur

Moteur

Circuit de capteur FEM

9) Commutateur du capot de
protection

10) Déverrouillage du capot
de protection

6)
7)
8)

Diagramme 3b

Power supply T8 Q K
b4 © Stop
2 ©
Ne)

SET

2| Parameter

e
SVM 4001K

Surveillance de I'arrét (diagramme 3b)

Lorsque les entrées de commande 111 et 122 sont raccordées
aux signaux d'état des dispositifs de protection, la détection
des mouvements est désactivée dés qu’un dispositif de protec-
tion est fermé. Les contacts de relais sont fermés en continu et
la LED STOP s’allume en vert.

L'ouverture du capot de protection provoque le passage au type
de fonctionnement FA1 et déclenche la fonction d’arrét d'ur-
gence si le moteur tourne.
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Mode d’emploi (traduction de la notice originale)
SVM 4001K-A/4001K-C

Détecteur d'arrét pour moteurs mono et triphasés sans aucun
capteur

v wieland

www.wieland-electric.com

Remarque:
L'utilisateur doit garantir, par le biais du réglage du seuil de
commutation (limite EMF) et de la temporisation de serrage (T),
que les relais K1 et K2 ne sont activés qu'a I'arrét de I'entraine-
ment!

U

EWF

I Enr- Limil [odjustable from 50 m¥ 1a 500 mv]

LEDS:np;' LML Ll
1

<1, K2

T = ON-delay fime [adjustable from 05 s to 205]
W = Clsclromative Force [m¥]
Foetory selfing EMP- Limit = 80 my gnd T=1sg

Procédure de déactivation standard

Caractéristiques techniques

Entrées

Tension de service

Courant absorbé Uy a I'arrét

Tension maximale a L1, L2, L3

Courant absorbé/fréquence max.

L1, L2, 34690V CA

Sorties

Courant de commutation minimal des contacts
Courant de commutation maximal des contacts

Pouvoir de coupure/cycles de commutation
CEI/EN 60947-4-1

CEI/EN 60947-5-1

Durée de vie mécanique

Matériau des contacts

Fusible pour les contacts

Cycles de commutation max. avec CA15/CC13
Tension nominale d'isolement

Tension de tenue aux chocs

Temps de réponse

Temps de relachement

Environnement

Température ambiante

Température de stockage

Résistance aux vibrations aux 3 niveaux
Durée d'enclenchement
Lignes de fuite et distances dans I'air

Indice de protection minimal

Matériau du boitier

Durée de vie des contacts

—
AC1 DCT
230V| L28V_/
N IAC15 DC13
] [i0 230v| PN 2
g § N\
E 3 N\
g 3
% g“
2 N
3 10 o
>
(6]
T
0] 5 10 20 30 405
Schaltstrom (A) / Switching current (A)

Courant de commutation (A)

24V CC-15 +10 %

150 mA, en cas de mouvement : 80 mA
690 V CA

0,35 mA / 5 kHz chacun

10 mA

8A

CA1:230 V/8 A, 100 000
CC1:24V/8 A, 100 000
CA15:230 V/3 A, CC13::
24V/4A

> 20 x 10°cycles de commutation
AgNi10 (argent-nickel)

5 A, temporisé

360 cycles/h

250 V CA

4 kV, degré d’encrassement 2

20 ms (type)

20 ms (type)

-20 a + 65°C

DIN CEI 60068-2-3

-40 a + 70°C

DIN CEI 60068-2-3

Sinus 10 a 55 Hz, 0,35 mm, 10 cycles, 1 octave / min.
100 %

DIN EN 50178,

séparation sécurisée

IP 54 (seulement pour un montage dans une armoire élec-
trique)

PC Makrolon
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Mode d’emploi (traduction de la notice originale)
SVM 4001K-A/4001K-C

Détecteur d'arrét pour moteurs mono et triphasés sans aucun

capteur

v wieland

www.wieland-electric.com

Données générales

Bornes et raccordements

Unifilaire(s) ou a fils de faible diamétre

A fils fins avec embout conforme a la

norme DIN 46228

AWG

Couple de serrage maximal
Longueur dénudée

Bornes a vis

1x0,2-25mm?2

2x0,2-1,0mm?2

1x0,25-25 mm?

2 x 0,25-1,0 mm?

26-14

0,5 -3 0,6 Nm (soit 5 & 7 Ibf-in)

7 mm

Bornes a ressort
2x0,2-15mm?

2 x 0,25-1,5mm?

24-16

7 mm

Année : 260 jours Tension de commutation 24 V CC Durée de vie des contacts
Jour:8h Charge CC1 |CC13 |Année
Courant de commutation 1A [1A
Cycles de commutation 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
CA1: charge non inductive/250 V CA
CA15: charge électromagnétique/230 V CA
CC1: charge non inductive/24 V CC
CC13: charge électromagnétique/24 V CC
Montage et démontage
Montage Démontage

Dimensions
SVM 4001K-A 24V CC

1

2

Accrocher I'appareil sur le
profilé-support.

Encliqueter |'appareil sur
le profilé-support en ap-
puyant légérement dans
le sens de la fléche.

107,86
il d i o o
ot oA
£ 3
- o o
22,5 93,7
-+ > [«
114

3
Abaisser |'appareil dans le
sens de la fleche.

4
Une fois abaissé, décliqueter
|"appareil dans le sens de la
fleche, puis le retirer du pro-
filé-support.

106,5
96,5

933
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Mode d’emploi (traduction de la notice originale)

SVM 4001K-A/4001K-C \?p WiEla nd

Détecteur d’arrét pour moteurs mono et triphasés sans aucun www.wigland-electric.com

capteur
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)

SVM 4001K-A / 4001K-C

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e tri-
fase non dotati di sensori

v wieland

www.wieland-electric.com

Modelli dell'apparecchio

O ok
QO smop
2 O [ReD:

U-LIMIT
GREEN:
t-DELAY

i O oK
b O stop
QO

RED:
U-LIMIT
GREEN:
t-DELAY

@)
et O

b O
et O

SVM 401K
wieland

A2 111122
423

SVM4001K
wieland

A2 1122
14 23 N

SVM 4001K-A DC 24 V
R1.188.4020.0

con morsetti a vite,
tipo inseribile

SVM 4001K-C DC 24 V
R1.188.4030.0

con morsetti a molla,
tipo inseribile

Utilizzo corretto

Il dispositivo & conforme ai criteri di prova

EN ISO 13849-1:2008 +
AC:2009

Categoria 4/ PL e ai sensidella

SILCL3 ai sensi della EN 62061:2005 +
AC:2010 + A1:2013
SIL3 ai sensi della EN 61508 Parti 1- 7:2010

e puo essere impiegato in applicazioni fino alla categoria 4 / PL
e ai sensi della EN ISO 13849-1 e SIL 3 ai sensi della EN 62061 /
EN 61508.

Il dispositivo & stato ideato per essere usato nel monitoraggio
delle macchine di finitura le cui unita motrici non possiedono
un sistema di sensori per il rilevamento dei movimenti.
Quando viene avviato un movimento o vengono rilevati errori, i
rele del sistema di controllo fermo macchina passano alla posi-
zione di riposo.

| contatti relé sono realizzati come contatti di chiusura e sono
presenti a potenziale zero sui morsetti di uscita. Devono essere
utilizzati in modo che possano esercitare la funzione protettiva
prevista (bloccaggio di dispositivi di sicurezza, attivazione di ar-
resto di emergenza, ecc.).

Il sistema di controllo fermo macchina SVM 4001K puo essere
utilizzato in circuiti elettrici di sicurezza ai sensi della VDE 0113
T.1 ed é idoneo al montaggio su una guida normalizzata da
35mm.

In caso di cablaggio esterno puo essere raggiunta al massimo
la categoria 4 / PL e ai sensi della EN 1SO 13849-1 o SIL 3 ai
sensi della EN 61508.

INDICAZIONI IMPORTANTI

Il prodotto di seguito descritto e stato sviluppato per essere in-
serito in un sistema pit ampio e svolgere funzioni legate alla
sicurezza.

Il sistema generale é costituito da sensori, unita di valutazione
e segnalazione e dispositivi per interruzioni sicure. E responsa-
bilita del produttore di un impianto o di un macchinario assicu-
rarne il corretto funzionamento.

Il produttore dell'impianto/del macchinario & tenuto a verifi-
care e certificare |'efficacia del sistema di sicurezza implemen-
tato nel sistema generale. |l presente certificato deve essere
presentato ogni volta che viene apportata una modifica di
qualsiasi natura al sistema di sicurezza o ai parametri di sicu-
rezza. La ditta Wieland Electric non puo garantire tutte le fun-
zioni di un impianto generale non ideate da Wieland Electric.
Wieland Electric non si assume, inoltre, alcuna responsabilita
per le raccomandazioni che la presente descrizione potrebbe
implicitamente o esplicitamente suggerire. Sulla base della se-
guente descrizione non & possibile trarre alcuna ulteriore pro-
messa di garanzia o responsabilita oltre a quelle assicurate da
Wieland Electric.
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)

SVM 4001K-A / 4001K-C \?p WiEland

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e tri- www.wigland-electric.com
fase non dotati di sensori

Diagramma a blocchi
DISPOSIZIONI DI SICUREZZA

LN ~—-{ T T IB--- {0 T Tah---
I montaggio e la messa in funzione del dispositivo devono
essere eseguiti esclusivamente da un elettricista specializ-
zato o da persone incaricate da quest'ultimo che siano a co-
noscenza delle istruzioni per 'uso e delle norme vigenti nel T T T T T
campo della sicurezza sul lavoro e della prevenzione di inci-
denti. Attenersi alle direttive VDE e alle disposizioni locali, + MONITORING, K1

111122 14 2

r
|
|
|
|
|
I
soprattutto in materia di provvedimenti per la sicurezza. : CONTROL &
|
|
|
|
:
- [A2]mii22} ———{13[14[ 3[4} -

AT A2 L1 12 13 13 2

disposizioni della EN 60068-2-6, 04/95, cfr. Dati tecnici.

In caso di sostituzioni arbitrarie viene meno qualsiasi garan- LOGIC
zZia.

Montare il dispositivo in un quadro elettrico ad armadio; la
polvere e I'umidita possono comprometterne il corretto fun-
zionamento.

Assicurarsi dei carichi induttivi e resistivi di tutti i contatti di
uscita per un cablaggio di protezione adeguato.

Il dispositivo deve essere installato tenendo in particolare
considerazione le distanze stabilite dalla DIN EN 50274, VDE
0660-514.

Durante il funzionamento, i dispositivi di commutazione
sono dotati di una tensione pericolosa. Le coperture di sicu-
rezza non devono essere rimosse durante il funzionamento.
Sostituire immediatamente il dispositivo dopo il primo er-
rore!

Smaltire in maniera appropriata il dispositivo al termine della
sua durata di vita!

Conservare le presenti informazioni sul prodotto!

In caso di mancato rispetto delle disposizioni sulla sicurezza
o di utilizzo non corretto, la ditta Wieland Electric GmbH non
si assume alcuna responsabilita per i danni conseguenti ar-
recati a cose o persone

Per il trasporto, il deposito e il funzionamento rispettare le [
sTatus oF K21

=
P Sy p—| |

|
|
|
I SD000187

Descrizione del dispositivo
| morsetti di entrata L1, L2 e L3 devono essere sempre collegati  tatti di uscita sui morsetti 13-14 e 23-24 sono contatti di chiu-

direttamente alla motrice da controllare. | contatti di commuta- sura sicuri ridondanti con categoria di arresto 0 ai sensi della
zione non devono interrompere questo collegamento anche in EN 60204-1. | contatti possono essere utilizzati su due canali in
caso di motore disattivato. Tra i morsetti L1, L2 elL3 e tutti gli parallelo o in serie in sicurezza.

altri morsetti esiste una separazione di potenziale di 4 kV. | con-

b ©) 0K
b4 ©) Stop
b2 ©

Figura 1a: Figura 1b:

Commutazione a Commutazionea LI

triangolo stella L3

Motore a 3 fasi bl @ Motore a 3 fasi bl @
SET SET
SYM 4001K SWM 4001K

Figura 1c: Com- Figura 1d:

b8 ©) 0K
b4 () Stop
b2 ©

01 @

SET
SWM 4001K

b8 ) OK
b4 () Stop
b2 @

b1

SET
SVM 4001K

mutazione stella- Collegamento

triangolo Motore mono-

Motore a 3 fasi fase
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)
SVM 4001K-A / 4001K-C

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e tri-
fase non dotati di sensori

v wieland

www.wieland-electric.com

Inizializzazione

Dopo aver collegato la tensione di esercizio ai morsetti A1 e A2
viene eseguito un test. Durante il test i contatti dei relé riman-
gono in posizione di riposo e il LED OK lampeggia rosso (Figura
2a).

Dopo il corretto collegamento, riconoscibile dal cambio di colore
del LED OK ora verde, il dispositivo & pronto all'uso (Figura 2b).

Funzionamento monitoraggio

Il riconoscimento dell'arresto avviene mediante la valutazione
della tensione indotta nell'avvolgimento del motore all'uscita
(EMK). Se la tensione sui morsetti del motore supera la ten-
sione di soglia impostata, i contatti dei relé si aprono immedia-
tamente e il LED STOP si spegne (Figura 2c). Se I'EMK non rag-
giunge la soglia di riposo durante |'arresto del motore, inizia il

Funzione degli ingressi di comando 111 e 122

B@OK | BB@OK ©@OK bs@ OK

b4() Stop b4. Stop b4® Stop,_, b4 @) Stop
ROP TROPI TROP k20 P
BIQOPR bMQP2 bR  WMQPR
Figura 2a Figura 2b Figura 2¢ Figura 2d
Inizializzazione |Riposo Movimento Uscita

ritardo dell'avviamento impostabile e il LED STOP inizia a lam-
peggiare verde (Figura 2d). Trascorso il tempo di ritardo, i relé
di uscita per il riposo vengono attivati e il LED STOP ¢ verde (Fi-
gura 2b.)

Tabella 1: Impostazione delle Tipo di Significato
modalita di esercizio L1 = funzione
Con cablaggio su 2 canali oV oV FA1 dei contatti di relé chiusi solo a riposo
Gli ingressi di comando 111 e122 |24V |0V Non con-
possono sentito!
interrompere il monitoraggioari- [0V 24V |Non con-
poso. sentito!
24V |24V |FA2 | contatti dei relé rimangono chiusi anche durante il movimento

Impostazione soglia di commutazione

Tenere premuto il tasto SET per ca. 3 sec. fin quando tutti i LED
non lampeggino rossi. Al rilascio del tasto, i LED lampeggiano
in base alla combinazione binaria del livello corrente del para-
metri. (cfr. Tabella 2). Ogni volta che il tasto SET viene premuto

brevemente, viene assegnato il livello successivo pil elevato.
Premendo a lungo il tasto SET (ca. 2 sec.) il nuovo valore viene
memorizzato in maniera permanente nel dispositivo e si abban-
dona la modalita impostazione.

Tabella 2 Posizione 1 2 3 4 |5 6 7 8 9 10 |11 12 |13 |14 |15
Impostazione va- o |0 |0 |0 @ @ @ @ [©] [©] [©]
lore LED: b8/0K |O |O )

LED: b4/STOP|O |© |© @ |@ |@ |@ O O O @) ) ) ) )

b2 ©C @ @ O [0 @ |e [¢] [¢] @ ) o) o) ) )

b1 @ O @ O @ O @ O @ O [} O @ O @
Contatti attivi [mV] 50 |55 |60 |65 |70 |75 |80 |200 |230 |250 [300 |350 |400 |460 |500
Contatti aperti [mV] 120 {120 120|120 |120 [120 {120 [1000 [1000 |1000 1000|1000 |1000 |1000 |1000

Impostazione del ritardo di eccitazione dei contatti di uscita
Tenere premuto il tasto SET per ca. 6 sec. fin quando tutti i LED
non lampeggino verdi. Al rilascio del tasto, i LED lampeggiano
in base al livello corrente del parametri (cfr. Tabella 3). Ogni

volta che il tasto SET viene premuto brevemente, viene asse-
gnato il livello successivo pill elevato. Premendo a lungo il tasto
SET (ca. 2 sec.) il nuovo valore impostato viene memorizzato in
maniera permanente nel dispositivo.

Tabella 3 Posizione 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Impostazione O e} O O e} O @ @ [©] @ @ [©] @ @
LED: b8 /0K [O
tempo
LED: b4/STOP |O O @] © &) @ © O @] O O @ © &) @
b2 O © @ O O @ 0} O ] 0} © ] O © @
b1 ) O @ O © ] ) O @ O © ] ) O @
Ritardo eccitazione |[s] 05 |1 2 3 4 5 6 7 8 10 |12 |14 |16 |18 |20
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)

SVM 4001K-A / 4001K-C

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e trifase non do-

tati di sensori

v wieland

www.wieland-electric.com

Funzione di sicurezza durante |'impostazione dei parametri

Quando ¢ attiva la modalita impostazione, in background continuano a essere attive la funzione di sicurezza e di monitoraggio de-
gli errori. Interruzione dell'impostazione parametri: qualora venisse interrotta la tensione di esercizio durante la modalita imposta-
zione o se per piu di 20 sec. non venisse premuto alcun pulsante, la modalita verrebbe abbandonata senza alcun salvataggio. La
nuova impostazione dei parametri andrebbe perduta e si applicherebbero i valori usati fino ad allora. Efficacia dell'impostazione dei
parametri: la variazione dei parametri & efficace subito dopo la memorizzazione dei valori.

Monitoraggio errori

— rottura del cavo nel circuito di misurazione
— Segnali incoerenti delle singole fasi

zione 111/122

ranza
— Errori interni del dispositivo

mento FA2 (rilevazione riposo disattivata)

e Durante il funzionamento del sistema di controllo fermo
macchina vengono monitorati gli errori interni ed esterni:

— Cablaggio non corretto dei morsetti degli ingressi fun-

— Tensione di esercizio al di fuori dell'intervallo di tolle-

« |l monitoraggio € attivo anche nella modalita di funziona-

Visualizzazione |® Gli errori rilevati vengono memorizzati e i
contatti di uscita passano immediatamente

error in posizione di riposo. Il LED OK lampeggia
Figura 4 rosso (Figura 4)

Eliminazione errori
b8 @) OK . o

« Dopo aver rimosso gli errori esterni, la me-
M@ StoP moria degli errori viene automaticamente
b2® P1 cancellata.
b1@ P2 e Per la rimozione degli errori interni il disposi-

tivo deve essere rispedito a Wieland Electric
per una verifica.

Errore interno

B8 [ | i i [ |
[

BS i

Tensione di esercizio illecito

B8 [} B T2 B Rottura di un cavo sensore
B8 I I I I_I I I Segnale a un canale
B8 B BE l_l B A F Errore di un relé.

Diagramma 3a

3 24V 0C

Ll @ser
=' L2| Porometer
13 :

et
SVM 4001K

Monitoraggio della cuffia protettiva (Diagramma 3a)

Se & impostata la modalita di funzionamento FA1 € il monito-
raggio € costantemente attivo. Il dispositivo di protezione

viene sbloccato solo in caso di arresto rilevato.

1) Arresto di emergenza
2) Impianto di lavorazione
3) Cuffia protettiva

4) Cuffia aperta/chiusa

5) Utensile tezione

7) Motore
8) Cavo sensore EMK

10) Rilascio cuffia di prote-

zione

6) Alimentazione motore

9) Interruttore cuffia di pro-

Diagramma 3b

8 © 0K
b4 © Stop
b2 Q@
b1 ©Q
SET

Parameter

Power supply -+ AT

e
SVM 4001K

Monitoraggio a riposo (Diagramma 3b)

Quando vengono collegati gli ingressi di comando 111 e 122 ai se-
gnali di comunicazione dei dispositivi di protezione, se questi ul-
timi sono chiusi il rilevamento di movimento ¢ disattivato. | con-
tatti relé sono chiusi in modo permanente e il LED STOP si illu-
mina di verde.

L'apertura della cuffia di protezione comporta il passaggio alla
modalita di funzionamento FAT1 e, se il motore & in funzione, at-
tiva la funzione di arresto di emergenza.
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)
SVM 4001K-A / 4001K-C

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e tri-
fase non dotati di sensori

v wieland

www.wieland-electric.com

Avviso:
Prima di avviare la trasmissione, |'utente deve assicurarsi, tra-
mite I'impostazione della soglia di commutazione (limite CEM) e
del tempo di ritardo di attrazione (T), che i releé K1 e K2 siano in
stand-by!

U

LED Stop 4’ LUy
—_—
|
K1, k2 ! N
t
T = Ohi-delay time [edjustabie frem D5 s 10 20 5]

EwF
Toctory

Principale procedura di spegnimento

nofive Force [mv]
ting: CH- Linit = 80 my_ond

Dati tecnici

Dati di ingresso

Tensione di esercizio

Assorbimento di corrente con Uy in riposo
Tensione massima su L1, L2, L3

Assorbimento massimo di corrente/ Frequenza
L1, L2, L3a 690V CA

Dati di uscita

Corrente di commutazione minima dei contatti
Corrente di commutazione massima dei contatti

Potere di apertura / Cicli di commutazione
IEC/EN 60947-4-1

IEC/EN 60947-5-1

Durata di vita meccanica

Materiale contatti

Protezione contatti

Cicli di commutazione massimi con CA15/CC13
Tensione di isolamento di misurazione

Stabilita della tensione a impulsi

Tempo di risposta

Tempo di scatto

Dati ambientali

Temperatura ambiente

Temperatura di stoccaggio

Resistenza alle vibrazioni su tutti e 3 i livelli
Tempo di inserzione
Distanza di scarica e vie di fuga

Modalita di protezione minima
Materiale alloggiamento

Durata di vita dei contatti

e —
AC DCT
230 24V
o Iact DC13
s 8 S
E S\
E 3 N\
5 =
s B
3
< i}
10
0.1 5 10 20 30 40 561
Schaltstrom (A) / Switching current (A)

Corrente di commutazione (A

24V CC-15 +10 %

150 mA , in movimento: 80 mA
690 V CA

cad. 0,35 mA/ 5 kHz

10 mA

8A

CA1:230V/8A, 100 000
CC1: 24V/8A, 100 000

CA15:230V/3 A, CC13:
24V/4A

> 20 x 10° cicli di commutazione
AgNi10

5 A ritardato

360 cicli/ h

250V CA

4 kV, grado di inquinamento 2
Tipicamente 20ms

Tipicamente 20ms

Da -20 a + 55°C

DIN IEC 60068-2-3

Da -40 a + 70°C

DIN IEC 60068-2-3

Seno 10-55 Hz, 0,35 mm, 10 cicli,1 ottavi / min

100 %

DIN EN 50178,

separazione sicura

IP 54 Solo per l'istallazione in quadro elettrico ad armadio
PC Makrolon
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Istruzioni di montaggio (Traduzione delle istruzioni originali)

SVM 4001K-A / 4001K-C

Sistema di controllo fermo macchina per motori monofase e tri-

fase non dotati di sensori

v wieland

www.wieland-electric.com

Dati generali

Dati sui morsetti e sui collegamenti

Cavo singolo o a filo capillare

A filo capillare con manicotto terminale

conforme a DIN 46228

AWG

Coppia di avviamento massima
Lunghezza di spelatura

Morsetti a vite
1x0,2-25mm?

2 x0,2-1,0 mm?
1x0,25-25mm?

2 x 0,25-1,0 mm?
26-14

0,5-0,6 Nm (5-7 Ibf-in)
7 mm

Morsetti a molla
2x0,2-15mm?

2 x0,25-1,5mm?

24-16

7 mm

Anno: 260 giorni Tensione di commutazione 24 V CC Durata di vita dei contatti
Giorno: 8 h Carico CC1 [CC13 |Anno
Corrente di commutazione 1A [1A
Cicli di commutazione 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
CA1: carico non induttivo / 250 V CA
CA15: carico elettromagnetico / 230 V CA
CC1: carico non induttivo / 24 V CC
CC13: carico elettromagnetico / 24 V CC

Montaggio, smontaggio

Montaggio

1

Appendere il dispositivo
sulla barra DIN.

2

Esercitando una lieve
pressione nella direzione
indicata dalla freccia far
scattare il dispositivo sulla
barra DIN.

Dimensioni
SVM 4001K-A CC 24 V
) 107,6 .
L o o
w0 oo
[{=2N~r]|
(= 2= >
v ¥ ° o
22,5 93,7
-+ »
114

Smontaggio

nestare il dispositivo se-
guendo la direzione della fr

SVM 4001K-C CC 24V

106,5

3

Spingere il dispositivo verso il
basso in direzione della frec-
cia.

4

In posizione abbassata disin-

ec-

cia e toglierlo dalla barra DIN.
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Instrucciones de montaje (traduccion del manual original)
SVM 4001K-A / 4001K-C

Detector de parada para motores monofésicos y trifasicos sin
sensores

v wieland

www.wieland-electric.com

Versiones de los aparatos

e O oK

O stop
n QO
n O

set O

RED:
U-LIMIT

GREEN:
t-DELAY

SVM4001K
wieland

A2 1122
14 23 N

SVM 4001K-A DC 24 V
R1.188.4020.0

con borne roscado,
enchufable

SVM 4001K-C DC 24 V
R1.188.4030.0

con borne a resorte,
enchufable

Uso previsto

Este aparato cumple con los requisitos de las normas bésicas
de ensayo

Categoria4/PLe segin EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009

SILCL3 segun EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013

SIL3 segun EN 61508 Parts 1- 7:2010

y se puede utilizar en aplicaciones de hasta la categoria 4/PL e
segun la norma EN ISO 13849-1 y SIL 3 segun la norma EN
62061 / EN 61508.

Este aparato esté destinado al control de maquinas de
mecanizado cuyas unidades motrices no disponen de sensores
para la deteccién de movimiento.

Cuando los motores se ponen en movimiento o cuando se
detecta un fallo, los relés del detector de parada conmutan a la
posicion de reposo.

Los contactos de relé estan disehados como contactos de
cierre y estan disponibles sin potencial en los bornes de salida.
Estos se tienen que utilizar de manera que se ejecute la funcion
de proteccion prevista (bloqueo de dispositivos de proteccioén,
activacion de la parada de emergencia, etc.).

El detector de parada SVM 4001K se puede instalar en circuitos
eléctricos de seguridad segln la norma VDE 0113 T.1 y esta
previsto para el montaje en un carril normalizado de 35 mm.

En funcién del circuito externo, se podra alcanzar, como
maximo, la categoria 4 / PL e seguin la norma EN ISO 13849-1 o
la SIL 3 seguin la norma EN 61508.

IMPORTANTE

El producto que se describe aqui ha sido desarrollado para
asumir funciones de seguridad como parte de un sistema
global.

Dicho sistema global esta formado por sensores, unidades de
evaluacion y de senalizacion, asi como por sistemas de
desconexion de seguridad. Es responsabilidad del fabricante
de la instalacién o de la maquina garantizar el funcionamiento
correcto de todo el sistema.

El fabricante de la instalacién o méaquina tiene la obligacion de
comprobar y certificar la efectividad del concepto de
seguridad implementado en el sistema global. Esta
certificacion se debera volver a presentar cada vez que se
efectlie una nueva modificacién en el concepto de seguridad o
en los pardmetros de seguridad. La empresa Wieland Electric
no puede garantizar todas las caracteristicas de un sistema
global no concebido por Wieland Electric. Wieland Electric
tampoco asume ninguna responsabilidad por las
recomendaciones ofrecidas o contenidas implicitamente en la
siguiente descripcion. De la siguiente descripcion no se
podrén derivar nuevos derechos de garantia o reclamaciones
de responsabilidad mas amplios de los estipulados en las
condiciones generales de entrega de Wieland Electric.
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A INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

La instalacion y puesta en servicio del equipo deben ser
efectuadas exclusivamente por un técnico electricista o por
personas con la formacién adecuada que se hayan familiarizado
con estas instrucciones de uso y que conozcan la normativa
vigente relativa a la seguridad en el trabajo y la prevencion de
accidentes. Tenga en cuenta las normas locales y de la VDE, en
particular, las relativas a las medidas de proteccién.

Transporte, almacene y utilice el equipo bajo las condiciones
establecidas en la norma EN 60068-2-6, 04/95. Véanse los datos
técnicos.

Cualquier modificacién efectuada por cuenta propia sera causa
de extincion de toda garantia.

Monte el equipo en un armario de distribucion; de lo contrario, el
polvo y la humedad podrian causar fallos en el funcionamiento.
Instale un circuito de proteccién suficiente en todos los
contactos de salida que tengan cargas capacitivas e inductivas.
Este aparato debera montarse teniendo en cuenta especialmente
las distancias exigidas en la norma DIN EN 50274, VDE 0660-
514.

Los conmutadores estan bajo tension durante el funcionamiento,
por lo que representan un peligro. No esta permitido retirar las
cubiertas protectoras durante el funcionamiento.

ijSustituya el aparato en cuanto se detecte el primer fallo!
iElimine debidamente el aparato en cuanto finalice su vida util!
iConserve este documento de informacion del producto!

En caso de no respetarse las instrucciones de seguridad o de
realizarse un mal uso del aparato, la empresa Wieland Electric
GmbH no asumira ninguna responsabilidad por los dafnos

personales o materiales que se pudieran derivar de ello

Descripcion del aparato

Los bornes de entrada L1, L2 y L3 deben estar siempre
conectados directamente al motor que controlan. Los
contactos de conmutacion no deben interrumpir esta
conexion aunque el motor esté apagado. Entre los bornes
L1, L2 y L3 y el resto de los bornes existe una separacién de
potencial de 4 kV.

b8 ) 0K

Fig. 1a:
conexion en bt © Stop
triangulo b2 @
motor trifasico bl @
SET
SYM 4001K

Fig. 1c: conexion

b8 ) 0K
b4 ©) Stop
b2 ©
N©)

SET

SYM 4001K

en estrella-

triangulo

motor trifasico

Pantalla de esquema modular

]

|

| Al A2 L2 13 13 3

I I i P1f

: /| MONITORING,

| (ONTROL& | C3}-——

! STATUS ’jZleZ;————

! LOGIC 1 s
I ]
loomin 4u 8
L -—

Los contactos de salida de los bornes 13-14 y 23-24 son
contactos de cierre redundantes seguros con categoria de
parada 0 segun la norma EN 60204-1. Estos contactos
solamente se pueden utilizar en dos canales en paralelo o en
serie cuando estan destinados a la seguridad.

b8 @ 0K

Fig. 1b:

- b4 © Stop
conexién en b @
estrella

b1 ©
(oK

SYM 4001K

motor trifasico

Fig. 1d:
conexion

b8 ©) 0K
b4 () Stop
b2 ©

01 @

@ st

SVYM 4001K

motor monofasico
N

L S |
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Inicializacion

Tras aplicar la tension de servicio en los bornes A1y A2 primero
se ejecuta una comprobacion automatica. Durante esta, los
contactos de relé permanecen en la posicion de reposo y el LED
OK se pone en rojo (fig. 2a).

Una vez finalizada la comprobacion sin errores, el aparato esta

listo para el servicio, lo que se indica mediante el cambio de color

del LED OK, que se pone en verde (fig. 2b).

Modo de control

La parada se detecta evaluando la tensién inducida en la bobina
del motor (EMK) durante la marcha en inercia. Si la tension en
los bornes del motor supera la tensiéon umbral configurada, los
contactos de relé se abren de inmediato y el LED STOP se
apaga (fig. 2c). Si la tensién inducida en la bobina del motor
durante la marcha en inercia de este es inferior al umbral de

Funcion de las entradas de control 111 y 122

B@OK | BB@OK ©B@OK b3@ OK

b4() Stop &3 b4@ Stop __ b4(2) Stop,_, b4@) Stop

ROPI TP TROP k20 Pl

QP  BQP2  bQP2  bQP2

Fig. 2a Fig. 2b Fig. 2c Fig. 2d

Inicializacion |Parada Movimiento |Marcha en
inercia

parada, empieza a correr el tiempo del retardo de conexion,
también configurable, y el LED STOP empieza a parpadear en
verde (fig. 2d). Una vez finalizado el tiempo de retardo, se
encienden los relés de salida de la parada y el LED STOP se
pone en verde (fig. 2b).

Significado

Los contactos de relé solo estan cerrados en parada

Tabl_a _1: configuracion de los modos de 11 122 Mod_o de .

servicio funcionamiento

Con el circuito de 2 canales de las ov |0V |FA1

entradas de control 111 y 122 se puede 24V |0V |iNo permitido!

ocultar el control de parada. 0V |24V |iNo permitido!
24V |24V |FA2

Los contactos de relé también permanecen cerrados

durante el movimiento

Configuracion del umbral de conmutacion

Mantenga pulsada la tecla SET durante aprox. 3 s hasta que
todos los LED parpadeen en rojo. Al soltar la tecla, los LED
parpadean de acuerdo con la combinacién binaria del nivel de
pardmetros actual (véase la tabla 2). Cada vez que se pulsa

brevemente la tecla SET, se asigna el nivel inmediatamente
superior. Si se pulsa de forma prolongada la tecla SET (durante
aprox. 2 s), se guarda el valor nuevo en el aparato y se
abandona el modo de configuracién.

Tabla 2 Posicién 1 2 3 4 |5 |6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15
Configuracion de o |0 O ] ] ] ] ] C] "]
LED: b8/ OK o |0 @
valor
LED: b4 / STOP |O ] ] [ @ @ @ ] ] ] O [ [ @ @
b2 o |@ @ 0O |0 e |@ o o @ @ O O J @
b1 @ ] @ O @ O @ ] @ ] @ O @ O @
Contactos activos |[mV] 50 |65 |60 |65 |70 |75 |80 |200 |230 |250 |300 |350 |400 |460 |500
Contactos 120 (120|120 {120 {120 |120 1000 (1000 1000|1000 {1000 | 1000 | 1000
biert [mV] 120 1000
abiertos

Configuracion del retardo de reaccion para los contactos de salida

Mantenga pulsada la tecla SET durante aprox. 6 s hasta que
todos los LED parpadeen en verde. Al soltar la tecla, los LED
parpadean de acuerdo con el nivel de pardmetros actual (véase
la tabla 3). Cada vez que se pulsa brevemente la tecla SET, se

asigna el nivel inmediatamente superior. Si se pulsa de forma
prolongada la tecla SET (durante aprox. 2 s), se guarda el valor
recién configurado en el aparato y se abandona el modo de
configuracion.

Tabla 3 Posicion 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15

Configuracion del O O O O O O @ @ @ @ @ @ @ @

] LED: b8 /0K |O

tiempo
LED: b4/STOP |O O @] © ¥} @ © O @] O O @ © ¥} @
b2 O © @ O O @ ) O O ) © O O © @
b1 © O @ O ¥ @] © O @ O ¥ @] © O @

Retardo de

L, [s] 05 |1 2 3 4 5 6 7 8 10 |12 |14 |16 |18 |20
reaccion
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Funcion de seguridad durante la configuracion de parametros

Cuando el modo de configuracién esté activado, la funcién de
seguridad y el control de fallos contindan activos en segundo
plano. Cancelacién de la configuracion de pardmetros: cuando
el modo de configuracion esté activado, si se interrumpe la
tensién de servicio o no se pulsa ninguna tecla durante méas de
20 s, se abandona este modo sin guardar los ajustes. La nueva

configuracion de los pardmetros se pierde y los pardmetros
anteriores se contintian utilizando durante el proceso.
Efectividad de la configuracion de los pardmetros: las
modificaciones de los pardmetros no se aplican hasta que se
han guardado.

Control de fallos
e Durante el funcionamiento del detector de parada se
efectGia un control permanente de fallos internos y
externos:
— rotura de cable en el circuito de medicién
- sefales inconsistentes en cada una de las fases
— conexionado no vélido de los bornes de las entradas de
funcionamiento 111/122
— tension de servicio fuera del margen de tolerancia
fallos internos del aparato
* El control también est4 activado con el modo de
funcionamiento FA2 (deteccion de parada desconectada)

Indicacién de e Los fallos detectados se guardan y los
contactos de salida conmutan de inmediato

fallos a la posicion de reposo. El LED OK parpadea

Fig. 4 en rojo (fig. 4)

3@ OK Subsanacion de fallos

O e Tras subsanar un fallo externo, la memoria

M@ Stop de fallos se borra automéaticamente.

b2® P1 e Para subsanar un fallo interno es necesario

b1@ P2 en\{ia}r' el aparato a Wieland Electric para su
revision.

B8 [ | | I | [ | Errore di dispositivo interno
B8 [ ] ie e llicito tension de servicio

B8 [} i B8 T2 B Ruptura en el cable del sensor
B8 E B TIEEE [ | Sefal monocanal

B8 E A F T EE BE Errore en relays

Diagrama 3a

Power supply

v 0 A2| b4 ©) Slop

b2 ©
b1 ©

S L1 SET

et
SVM 4001K

Control de la cubierta protectora (diagrama 3a)

Cuando esta configurado el modo de funcionamiento FAT1, el
control esté activado de forma permanente. El dispositivo de
proteccion solamente se desbloquea cuando se detecta una

parada.

1) Parada de emergencia 6) Alimentacion del motor
2) Instalacién de mecanizado  7) Motor
3) Cubierta protectora 8) Linea del sensor EMK
4) Abrir/cerrar cubierta 9) Interruptor de la cubierta
5) Herramienta protectora
10) Desbloqueo de la cubierta
protectora

Diagrama 3b

b4 ©) Stop
b2 @
b1 ©
SET

2| Parometer

SVM 4001K

Control de parada (diagrama 3b)

Al conectar las entradas de control I11 y 122 a las senales de
indicacion de los dispositivos de proteccion, si el dispositivo de
proteccion esté cerrado, la deteccién de movimiento esta
desactivada. Los contactos de relé estan cerrados de forma
permanente y el LED STOP esté en verde.

Cuando se abre la cubierta protectora, se conmuta al modo de
funcionamiento FA1 y se activa la funcién de parada de
emergencia si el motor esta arrancando.
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Advertencia:

El usuario debe garantizar mediante el ajuste del umbral de co-
nexion (limite CEM) y del tiempo de retardo de arranque (T), que
los relés K1y K2 se conecten tan sélo cuando se haya parado el

accionamiento.

- L

wH edjustode Tan 30w

Proceso de desconexion principal

Datos técnicos

Datos de entrada

Tension de servicio

Consumo de corriente con Uy en parada

Tensién maxima en L1, L2, L3

Consumo de corriente méximo/frecuencia

L1, L2, L3 con 690 V CA

Datos de salida

Corriente de conmutacién minima de los contactos
Corriente de conmutaciéon maxima de los contactos

Capacidad de ruptura/ciclos de maniobras
IEC/EN 60947-4-1

IEC/EN 60947-5-1

Vida Gtil mecéanica

Material de los contactos

Fusible de los contactos

Numero maximo de ciclos de maniobra con AC15/DC13
Tension de aislamiento asignada

Resistencia a tensiones transitorias

Tiempo de reaccion

Tiempo de desconexion

Datos ambientales

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenamiento
Resistencia a las vibraciones en los 3 niveles
Régimen

Espacios de aire y lineas de fuga

Clase de proteccion minima
Material de la caja

Vida util de los contactos

—
ACt DCT
230V L24V_/
IACt nc13
s o BV 28
8 g =
° N\ N
S g AN
£ 3 AN
o
el
8 g‘
2 N
S o N
i
20 30 40 5610

o 5 10
Schaltstrom (A)/ Switching curent (A)

Corriente de conmutacion (A)

24V CC-15+10 %

150 mA, con movimiento: 80 mA
690 V AC

0,35 mA / 5 kHz cada uno

10 mA
8A

AC1:230V/8A, 100 000
DC1: 24V/8A, 100 000

AC15:230V/3 A, DC13:
24V/4A

> 20 x 10° ciclos de maniobras
AgNi10

5 A, de accion lenta

360 ciclos/h

250 V CA

4 kV, grado de ensuciamiento 2
tipico 20 ms

tipico 20 ms

-20 a + 65°C
DIN IEC 60068-2-3

-40 a + 70°C
DIN |EC 60068-2-3

seno 10-55 Hz, 0,35 mm, 10 ciclos,1 octava / min

100 %

DIN EN 50178,

separacion segura

IP 54, solo para el montaje en el armario de distribucion
PC Makrolon
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Datos generales

Datos relativos a los bornes y a la

conexion
Unifilar o de hilo fino

De hilo filo con virola de cable segin

DIN 46228

AWG

Par de apriete maximo
Longitud de pelado

Bornes roscados

1x0,2-25mm?

2 x0,2-1,0 mm?

1 x 0,25 - 2,5 mm?

2 x 0,256 -1,0 mm?
26-14

0,5-0,6 Nm (5-7 Ibf-in)
7 mm

Bornes a resorte
2x0,2-15mm?
2 x0,25-1,5 mm?
24-16

7 mm

Ano: 260 dias Tensién de conmutacion 24 V CC Vida util de los contactos
Dia: 8 h Carga DC1 |DC13 |Afo
Corriente de conmutacion 1A [1A
Ciclos de maniobras 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
AC1: carga no inductiva / 2560 V CA

AC15:
DC1:
DC13:

Montaje y desmontaje

Dimensiones
SVM 4001K-A DC 24 V

carga electromagnética / 230 V CA
carga no inductiva / 24 V CC
carga electromagnética / 24 V CC

Montaje

1

Enganche el aparato en el
carril.

2

Encaje el aparato en el
carril presionandolo
ligeramente en la
direccion de la flecha.

1076
w0 o)
8 &
v o
225 L 937
114 ,

Desmontaje

3

Apriete el aparato en la
direccion de la flecha.

4

Mientras mantiene
presionado el aparato,
desencdjelo en el sentido
de la flecha y extraigalo del
carril.

SVM 4001K-C DC 24 V

106,5
96,5

933
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Instrukcja montazu (Oryginalna instrukcja obstugi)

SVM 4001K-A/4001K-C

Czujnik spoczynku do silnikéw jedno- oraz tréjfazowych
nieposiadajacych oczujnikowania.

v wieland
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Wersje urzadzen

O
QO stop
b2 O |[RED:

U-LIMIT

O  |6ReN:

t-DELAY

et O

SVM4001K
wieland

Al A2 1122
423 X

SVM 4001K-A DC 24 V
R1.188.4020.0

z zaciskiem srubowym,
wtykowy

B O oK
QO stop
2 QO

o
bl O |GREEN:

t-DELAY

et O

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie spetnia podstawowe wymogi dotyczace kontroli.
Kategoria4/PLe zgodnie znorma EN ISO 13849-1:2008 +
AC:2009

SILCL3 zgodnie z norma EN 62061:2005 +
AC:2010 + A1:2013
SIL3 zgodnie z norma EN 61508 Parts 1- 7:2010

Nadaje sie do zastosowan do kategorii 4 / PL e zgodnie z
norma EN ISO 13849-1 i SIL 3 zgodnie z norma EN 62061 / EN
61508.

Przewidzianym zastosowaniem jest kontrola obrabiarek,
ktérych jednostki napedowe nie posiadaja czujnika ruchu.
Przekazniki czujnika spoczynku zmieniaja potozenie na
spoczynkowe w przypadku rozpoczecia ruchu napedow lub
rozpoznania btedow.

Przekazniki posiadaja zestyki zwierne podtaczone w sposdb
bezpotencjatowy do zaciskdw wyjsciowych. Nalezy je
stosowac w taki sposdb, aby mogty by¢ realizowane ich
funkcje zabezpieczajace (blokowanie urzadzen ochronnych,
wywolywanie zatrzymania awaryjnego itd.).

Czujnik spoczynku SVM 4001K moze by¢ stosowany w
obwodach zabezpieczen pradowych zgodnie z norma VDE
0113 cz.1 i jest przeznaczony do montazu na znormalizowane;j
szynie 35 mm.

W zaleznosci od okablowania zewnetrznego mozliwe jest

SVM 4001K osiagniecie kategorii 4/PL e zgodnie z norma EN ISO 13849-1
Wieland lub SIL 3 zgodnie z norma EN 61508.
Al A2 I 122 :
B M n N WAZNA WSKAZOWKA
Produkt opisany w niniejszym dokumencie zostat
D D D D opracowany z mysla o petnieniu funkcji zabezpieczajacych
O O O O caty system, w ktérym zostat zabudowany.

SVM 4001K-C DC 24 V
R1.188.4030.0

z zaciskiem sprezynowym,
wtykowy

Na caty system sktadaja sie czujniki, urzadzenia analizujace

i sygnalizacyjne, jak réwniez uktady bezpiecznego
wytaczania. Producent urzadzenia lub maszyny zobowigzany
jest do zapewnienia poprawnosci dziatania catego systemu.
Producent urzadzenia/maszyny zobowiazany jest do
sprawdzenia i wykazania efektywnosci zainstalowanego
uktadu zabezpieczajacego caty system. Po kazdej modyfikacji
uktadu zabezpieczajacego lub parametrow bezpieczenstwa
wymagane jest ponowne wykazanie ich efektywnosci. Firma
Wieland Electric nie jest w stanie zagwarantowac wszystkich
wiasciwosci catego systemu, ktory nie zostat przez nia
zaprojektowany. Firma Wieland Electric nie ponosi rowniez
odpowiedzialnosci za ignorowanie zalecen zawartych

w ponizszym opisie. W oparciu o ponizszy opis zgtaszanie
wszelkich roszczen gwarancyjnych oraz roszczen z tytutu
odpowiedzialnosci cywilnej, ktére wykraczaja poza ogoéine
warunki dostawy firmy Wieland Electric, nie jest mozliwe.
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A PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

Urzadzenie moze by¢ instalowane oraz uruchamiane wytacznie
przez wykwalifikowanego elektryka lub odpowiednio
poinstruowane osoby, ktdre zostaty zapoznane z niniejsza
instrukcja obstugi i obowiazujacymi przepisami bezpieczenstwa
pracy i zapobiegania wypadkom. Nalezy przestrzegac lokalnych, jak
réwniez ustanowionych przez VDE przepisow, w szczegélnosci
dotyczacych srodkéw ochrony.

Podczas transportu, przechowywania oraz eksploatacji nalezy
spetnia¢ warunki zgodne z norma EN 60068-2-6, 04/95. Patrz Dane
techniczne.

Samowolne wprowadzanie zmian skutkuje wygasnigciem
wszelkich gwarancji.

Urzadzenie nalezy montowac w szafie sterowniczej, gdyz w
przeciwnym razie pyt i wilgo¢ moga spowodowac jego
uszkodzenie.

Do wszystkich zestykow wyjsciowych przy obciazeniach
pojemnosciowych oraz indukcyjnych nalezy podtaczy¢
odpowiednie obwody zabezpieczajace.

Podczas montazu urzgdzenia nalezy w szczegdélnosci zachowywaé
wymagane odlegtosci zgodnie z norma DIN EN 50274, VDE 0660-
514.

Podczas pracy aparatura taczeniowa znajduje sie pod
niebezpiecznym napieciem. Podczas pracy nie wolno usuwac
pokryw ochronnych.

Nalezy koniecznie wymieni¢ urzadzenie na nowe po wystapieniu
pierwszej usterki!

Poddac urzadzenie odpowiedniej utylizacji po uptywie jego okresu
uzytkowania!

Nalezy przechowywac niniejsza informacje o produkcie.

W przypadku nieprzestrzegania przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa lub nieodpowiedniego korzystania z urzadzenia
firma Wieland Electric GmbH nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci
za wynikajace stad szkody osobowe lub rzeczowe.

Opis urzadzenia

Zaciski wejsciowe L1, L2 i L3 musza by¢ stale potaczone
bezposrednio z kontrolowanym napedem. Zestyki
przetaczajace nie moga zerwac tego potaczenia nawet wtedy,
gdy silnik jest wytaczony. Zaciski L1, L2 i L3 oraz wszystkie
inne zaciski sg odseparowane od siebie galwanicznie, przy
czym wytrzymatosé izolacji wynosi 4 kV. Zestyki wyjsciowe na
zaciskach 13 — 14 oraz 23 - 24 s3 bezpiecznymi dodatkowymi

Rys. 1a: } 24\'03? Fawer supply b8 © 0
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Potaczenie 2O
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zestykami zwiernymi o kategorii zatrzymania 0 zgodnie z
norma EN 60204-1. Zestyki te mozna stosowac w celach
zwigzanych z bezpieczefnstwem w dwukanatowym potaczeniu
réownolegtym badz szeregowym.
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Inicjalizacja

Po przytozeniu napigcia roboczego do zaciskow A1 i A2
wykonywany jest autotest. W tym czasie zestyki przekaznikowe
pozostaja w potozeniu spoczynkowym, a dioda LED OK swieci
na czerwono (rys. 2 a).

Po pomyslnym zakonczeniu tej operacji, ktore jest
sygnalizowane przez zmiang barwy diody LED OK na zielona,
urzadzenie jest gotowe do pracy (rys. 2b).

Tryb monitorowania

Zatrzymanie rozpoznawane jest w drodze analizy napiecia
indukowanego w uzwojeniu silnika podczas wybiegu (EMK).
Jesli napiecie przytozone do zaciskow silnika przekroczy
ustawiona warto$¢ progowa, zestyki przekaznikowe rozwieraja
sig bezzwlocznie, a dioda LED STOP gasnie (rys. 2c). Jesli
podczas wybiegu silnika wartos¢ EMK jest mniejsza od progu

Dziatanie wejs¢ uktadu sterowania 111 i 122

bBB@OK | BB@OK b3@OK  b8@ OK
b4() Stop b4.Stop M@Stop b4@) Stop

ROP TROP TROPL b)) P
BM)P2  BMQP2  bIQP2  bIQP2
Rys. 2a Rys. 2b Rys. 2¢ Rys. 2d
Inicjalizacja Zatrzymanie Ruch Wybieg

zatrzymania, wigczenie nastepuje po uptywie czasu zwtoki,
ktéry rowniez mozna nastawiac¢, a dioda LED STOP zaczyna
migac na zielono (rys. 2d). Po uptywie czasu zwtoki przekazniki
wyijsciowe wiaczaja sie w oczekiwaniu na zatrzymanie, a dioda
LED STOP s$wieci na zielono (rys. 2b).

Tabela 1: Ustawianie trybéw pracy 111 122 Rodzaj funkciji|Z
Dzieki 2-kanatowemu uktadowi oV oV FA1 zestyki przekaznikowe zamykaja si¢ tylko w momencie
zatrzymania
wejscia uktadu sterowania 111 i 122 umozliwiaja |24V |0V Niedozwolone!
ukrycie monitorowania stanu zatrzymania. oV 24V |Niedozwolone!
24V |24V |FA2 Zestyki przekaznikowe pozostaja zwarte rowniez podczas
ruchu

Ust: progu pr
Wecisnaé i przytrzymac na ok. 3 s przycisk SET do momentu,
w ktorym wszystkie diody LED zaczna migac¢ na czerwono. Po
zwolnieniu przycisku diody LED migaja odpowiednio do
kombinacji dwojkowej parametrow biezacego stopnia. (zob.
tabela 2). Kazde nastepne krotkie nacisniecie przycisku SET

powoduje przypisanie kolejnego wyzszego stopnia. Diuzsze
nacisniecie przycisku SET (na ok. 2 s) powoduje trwaty zapis
nowej warto$ci w pamieci urzadzenia oraz wyjscie z trybu
ustawien.

Tabela 2 Pozycja 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 |13 14 |15
Ustawienie

LED: b8/OK O O ] @ @ @ [} @
parametru o |0 @

LED: b4/STOP  |[O  |O cC o @ |@ @ ®] ®] ®] O ® [ J @

b2 O @ @ O ] @ @ O O @ @ O O @ [

b1 @ O @ O @ O @ O @ O @ O @ O @
Zestyki aktywne [mV] 50 |66 |60 |65 |70 |75 |80 |200 230 |250 |300 |350 [400 [460 |500
Zestyki rozwarte [mV] 120 {120 (120|120 {120 {120 |120 |1000 (1000 {1000 (1000 1000|1000 |1000 | 1000
Ust: opozni przyci ia dla zestykow wyjsciowych

Wecisnaé i przytrzymac na ok. 6 s przycisk SET do momentu,
w ktorym wszystkie diody LED zaczna migac na zielono. Po
zwolnieniu przycisku diody LED migaja odpowiednio do
parametrow biezacego stopnia (patrz tabela 3). Kazde

nastepne krotkie nacisniecie przycisku SET powoduje
przypisanie kolejnego wyzszego stopnia. Diuzsze nacisniecie
przycisku SET (na ok. 2 s) powoduje trwaty zapis nowo
ustawionej warto$ci w pamieci urzadzenia.

Tabela 3 Pozycja 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Ustawienie czasu LED: b8/OK ®] ®] O ®] ®] O ®] &) Q @ &) Q @ &) Q

LED: b4/STOP |O O ] ) © @ ) O ] O O @ ) © @

b2 O ¥} @ O O @ ¢} O O ¢} ¥} O O ¥} @

b1 &) O @ O %) ®] &) O @ O %) ®] &) O @
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Opodznienie
przyciagania

[s]

0,5 ‘1 ‘2 ‘3 ‘4 ‘5 ‘6 ‘7 ‘8 ‘10 ‘12 ‘14 ‘16 ‘18 ‘20 ‘

Dziatanie zabezpieczenia podczas ustawiania parametrow

Gdy aktywny jest tryb ustawiania, zabezpieczenie oraz funkcja

monitorowania btedéw dziatajg nadal w tle. Przerwanie ustawiania

parametrow: Jesli w aktywnym trybie ustawiania nastapi
wytaczenie napiecia roboczego lub w czasie diuzszym niz 20 s nie
zostanie nacis$niety zaden przycisk, praca w tym trybie zostanie

zakonczona bez zapisu do pamigci. Nowe ustawienia parametrow
zostaja utracone, a proces sterowany jest za pomoca
dotychczasowych wartosci parametrow. Skutecznosé ustawien
parametréw: Zmiany parametréw maja wptyw na przebieg procesu
dopiero po zapisaniu ich w pamieci.

Monitorowanie btedow

wejsciowych 111/122

FA2

e Podczas pracy czujnika spoczynku s3 monitorowane btedy
wewnetrzne i zewnetrzne:
— Przerwa w przewodzie obwodu pomiarowego
— Niezgodnos¢ sygnatéw w poszczegolnych fazach
— Podtaczenie niewtasciwych przewodéw do zaciskow

— Napiecie robocze poza zakresem tolerancji
—Wewnetrzny btad urzadzenia
o Monitorowanie jest rowniez aktywne podczas pracy funkcji

(wylaczone rozpoznawanie zatrzymania)

Wska snil® Rozpoznane btedy sa rejestrowane
W pamigci, a zestyki wyjsciowe
Rys. 4 przechodza bezzwtocznie w potozenie
spoczynkowe. Dioda LED OK miga na
bSQ OK czerwono (rys. 4)
suwanie ow
b4(2) Stop U e bleds
b2® P1 e Po usunigciu btedéw zewnetrznych pamieé¢
b1() P2 btedéw automatycznie oczyszcza sie.
e W celu usuniecia btedéw wewnetrznych
nalezy odesta¢ urzadzenie do kontroli
w Wieland Electric.

B8 [] i i [ | Urzadzenie btad wewnetrzna
B8 [] [} ] Niedopuszczalny napiecie pracy
B8 B i 28 e B Pekniecie przewéd dla przewodéw sygnatowych
B8 L TEEH [] Sygnat 1-kanat
B8 B EE TEE BE Btfad o przekaznik
Wykres 3a Wykres 3b

58 © 0K
b © Stop
2 ©
b1 ©

OLT| @ ser
=' L2| Porometer
13 :

et
SVM 4001K

Monitorowanie kotpaka ochronnego (wykres 3a)

Jesli ustawiony jest rodzaj funkcji FA1, monitorowanie jest stale
aktywne. Urzadzenie zabezpieczajace odblokowywane jest
wytacznie w przypadku rozpoznania zatrzymania.

1) Zatrzymanie awaryjne

2) Instalacja technologiczna
3) Kotpak ochronny

4) Kotpak w gore/w dot

5) Narzedzie

6) Uktad zasilania silnika
7) Silnik

8) Przewdd czujnika EMK
9) Wytacznik kotpaka
ochronnego

10) Zwolnienie kotpaka
ochronnego

SVM 4001K

Monitorowanie stanu zatrzymania (wykres 3b)

Jesli sygnaty podawane z urzadzen zabezpieczajacych sa podtaczone
do wejs¢ sterujacych 111 i 122, zamknigcie urzadzenia
zabezpieczajacego powoduje dezaktywacje funkcji rozpoznawania
ruchu. Zestyki przekaznikowe sa ciagle zwarte, a dioda LED STOP
$wieci na zielono.

Otwarcie kotpaka ochronnego powoduje zmiane rodzaju funkcji na
FA1, a podczas rozruchu silnika wyzwala funkcje zatrzymania
awaryjnego.
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Wskazdwka:

Uzytkownik poprzez ustawienie progu przetaczania (wartosci
granicznej pola elektromagnetycznego) i czasu opdznienia
zatgczenia (T) musi zapewnic, ze przekazniki K1 i K2 wiacza sie
dopiero po zatrzymaniu napedu!

L0 -_?m.‘;‘_U—I_Tu—

Py i o

‘e [odjustoble from 05 5 1o 20 9]

medive Foree [mi]
albing: (W - Limil = 80 mi ond T=13

Podstawowa procedura wytaczania

Dane techniczne

Dane wejsciowe

Napiecie robocze

Pobor pradu przy Uy podczas zatrzymania
Napiecie maksymalne na L1, L2, L3

Maksymalny pobor pradu/czestotliwosé
L1, L2, L3 przy 690 V AC

Dane wyjsciowe
Minimalny prad zestykoéw
Maksymalny prad zestykow

Zdolnosc taczeniowal/cykle taczeniowe
IEC/EN 60947-4-1

IEC/EN 60947-5-1

Trwatos¢ mechaniczna

Materiat zestykdéw

Obciagzalnos¢ zestykow

Maks. czestotliwosc cykli taczeniowych przy AC15/ DC13
Napiecie znamionowe izolacji

Napiecie udarowe wytrzymywane

Czas zadziatania

Czas powrotu

Dane otoczenia

Temperatura otoczenia

Temperatura przechowywania

Odpornos¢ na drgania — na wszystkich 3 poziomach
Czas wtaczenia

Szczeliny powietrzne i zalecana odlegto$¢ migdzy
przekaznikami

Minimalny stopien ochrony
Materiat obudowy

Trwatosé zestykow

Cykle taczeniowe

—
ACt DC1
230V] 24V /]
ACt DC13

Schaltspiele / Cydes
g
/|

N

104
0.1 5 10 20 30 40 561
Schaltstrom (A) / Switching current (A) se—)

Prad zestyku (A)

24V DC-15% +10 %

150 mA, podczas ruchu: 80 mA

690 VAC

w kazdym wypadku 0,35 mA /5 kHz

10 mA

8A

AC1:230V/8A, 100 000
DC1: 24V/8A, 100 000
AC15:230V /3 A, DC13:
24V /4A

> 20 x 10° cykli taczeniowych
AgNi10

5 A trwata

360 cykli/h

250 VAC

4 kV, stopien zanieczyszczenia 2
Standardowo 20 ms
Standardowo 20 ms

-20 do + 55°C

DIN IEC 60068-2-3

-40 do + 70°C

DIN IEC 60068-2-3

Sinus 10 - 55 Hz, 0,35 mm, 10 cykli, 1 oktawa/min

100 %

DIN EN 50178,

bezpieczna separacja

IP 54 — tylko w przypadku zabudowy w szafie sterowniczej
PC Makrolon
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Dane ogdlne

Dane zaciskow i przytaczy

Do przewoddw pojedynczych lub
cienkich

Do przewoddw cienkich z tulejkami
kablowymi wg DIN 46228

AWG

Maksymalny moment dokrecania
Dtugosé¢ zdejmowania izolacji

Zaciski srubowe
1x0,2-25mm?
2x0,2-1,0 mm?
1%x0,25-2,5 mm?2
2x0,25-1,0 mm?
26-14

0,5-0,6 Nm (5 -7 Ibf-in)
7 mm

Zaciski sprezynowe
2x0,2-15mm?

2x0,25-1,5 mm?
24-16

7 mm

Rok: 260 dni Napiecie taczeniowe 24 V DC Trwatos$é zestykow
Dzien: 8 h Obcigzenie DC1 |DC13 |Rok
Prad zestyku 1A |[1A
Cykle taczeniowe 769 |91 5
384 |45 10
192 |23 20
AC1: obciazenie nieindukcyjne / 250 V AC
AC15: obciazenie elektromagnetyczne / 230 V AC
DC1: obciazenie nieindukcyjne / 24 V DC
DC13: obciazenie elektromagnetyczne / 24 V DC

Montaz, demontaz

Montaz

1

Zawiesic¢ urzadzenie na
szynie montazowe;j.

2

Zatrzasna¢ urzadzenie na
szynie, naciskajac je lekko
w kierunku

Demontaz

3

Wocisna¢ urzadzenie

w kierunku wskazywanym
przez strzatke.

4

Przytrzymujac wcisnigte
urzadzenie, odblokowac je
z zatrzasku i zdjac¢ z szyny

wskazywanym przez montazowej.
strzatke.
Wymiary
SVM 4001K-A DC 24 V SVM 4001K-C DC 24 V
) 107,6 . 1076
F B |
x = A | — [3 o o
5884 .
o wle
b= il g gz B8
o o
— A
= Q0009 ¢
v N 2 le 91
225, %37 W25 109
114 14
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Unternehmenszentrale: Telefon

Headquarter: Phone

Siege de I'entreprise : Téléphone

Sede centrale dell'azienda: Telefono

Oficina central: Tel.

Centrala firmy: Telefon

Wieland Electric GmbH +49 (0) 9 51/93 24-0

Brennerstralle 10-14
D-96052 Bamberg

Vertriebs- und Marketing Center :
Sales and Marketing Center:

Service central des ventes et du marke-
ting:

Centro Vendite e Marketing:

Centro de distribucion y marketing:
Centrum Dystrybucji i Marketingu:

Wieland Electric GmbH
BenzstraRe 9
D-96052 Bamberg

www.wieland-electric.com
info@wieland-electric.com

Fax

Fax
Télécopie
Fax

Fax

Faks

+49 (0) 951/93 24-198
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